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Thank you for purchasing our professional laser distance measurer
KAPROMETER K7.

Please read carefully this user manual before using the product
for the first time. You are now the owner of one of our innovative
state-of-the-art measuring tools. This tool incorporates new laser
technology that will allow you to measure, or calculate distances
quickly, accurately and reliably. With integrated Bluetooth, and
with free App it will enable you to transfer your measurements, and
document them on pictures using your Smartphone or Tablet.

In addition this tool includes MEMS sensor for continuous inclination
measurements, enabling you numerous options.
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Up to 100m (238"

Keep this user manual for future reference.
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* Measuring distance up to 100m (328).

* Outdoor measuring distance of up to 10m (39')

* Built-in red transparent Flip cover to enhance the visibility of the laser
red dot, and protect the keypad from damage and accidental activation

* Four raw Dot matrix LCD.

* Built- in Bluetooth communication module.

* Free "MEASURE CAM" App at the App store and Google play
(iPhone and Android).

* Built-in tilt sensor (MMES) for continuous inclinations measurements.

* Measures area and volume.

* Addition and Subtraction of measurements or calculations.

* Measures the shortest distance to target with Dynamic
continuous measuring.

* Using the Pythagorean Theorem and indirect measurements will
enable you to calculate distances in places which are inaccessible.

* Using the tilt measurement function, and Indirect measurements will
enable you to calculate heights in places which are inaccessible.

* Advanced memory function, with internal memory that can hold 50
measurements or calculation.

* Adjustable count down timer to execute the measurement

* Choice of 3 reference points.

* 7 measuring units.

* Backlit LCD display.

* Battery indicator

* 1/4"-20UNC threaded bushing at the back, will enable you to connect
the measuring tool to tripod.

Inside the Package
1. Laser Distance Meter 3. 2AAA batteries
2. Carrying Pouch 4. Instruction Manual




SAFETY INSTRUCTIONS
i

This product is emitting radiation that is classified
As class Il according to EN 60825 -1 %

The laser radiation can cause serious eye injury

* Do not stare into the laser beam

* Do not position the laser beam so that it unintentionally
blinds you or others.

* Do not operate the laser near children or let children
operate the laser level.

* Do not look into a laser beam using magnifying optical
devices such as binoculars or a telescope, as this will
increase the level of eye injury.

WARNING: This product contains lead in solder and
certain electrical parts contain chemicals which are
known to the State of California to cause cancer, birth
defects or other reproductive harm.

QCaIifornia Health & Safety Code Section 25249.6- Proposition 65)/

>

The red flip cover is intended to enhance the
visibility of the laser beam. Do not stare, or
aim the laser to human eyes. Laser radiation
\.can blind. Y,




- Eg GENERAL INSTRUCTIONS
KAapRY

* Do not remove or deface warning labels.

* Do not disassemble the product, laser radiation can cause serious eye injury.

* Do not drop the unit.

* Do not use solvents to clean the unit.

* Do not use in temperatures below -5°C or above 45°C (14°F to 113°F)

* Do not operate the laser in explosive atmospheres such as flammable
liquids, gases or dust. Sparks from the tool can cause ignition.

* To prevent batteries leaking and corrosion damage to the tool, remove
the batteries from the battery compartment, if you are not planning to
use the device for a long period.

Note:

* The working range and the accuracy of the instrument is dependent
on how well the energy of the laser is reflected from the target surface.

* Increasing the contrast between the laser dot and the reflective surface
(e.g. to shade the target area) or using a white or mirror-like laser
target, will increase the accuracy and the working range of the instrument.

* In favorable conditions, accuracy is + 1.5 mm and a deviation influence

of +0.25mm/m should be taken into account over a distance of 10m.

* Bright sunlight, rough surfaces, very short distance, or a poor and
extra-strong reflected signal may cause the deviation reach or exceed
+10mm and may also bring an ambiguous cycle which may lead to
unexpected results.




MAINTENANCE

* Clean the aperture lens with a clean soft cloth only.

* Do not use solvents.

o If the laser measurer is exposed to water, dry it before storing.

* Remove the battery if the laser measurer will be unused for a long period

of time.
Error Codes

Code | Description Solution

Er01 | Out of measuring Measure in a proper range.
range.

Err02 | Reflected signal is too | Select a better surface / use a
weak. target.
Out of display range Divide calculation into intermediate

Err03 | (Max Volume: steps.
99999), e.g.: result
of calculation is more
than 5 digits.

Err04 | Indirect measurement | Check and verify that values and
error. steps are correct.

Er05 | Low Battery. Install new batteries.

Err06 | Out of working Measure within specified working
temperature. temperature.

Err07 | Ambient light is too Measure in a darker place. Shade
strong. the target and / or the device.




- KARRO

a.LCD

b. Indirect Measurement
Angle measurement

c. Subtract button

d. Timer

e. Reference point

f. Measurement Button

g. Backlight / Laser Pointer Mode

h. Continuous Measurement /
Stake Out Setup

i. Measurement Units / Bluetooth
Operation

j. Area/Volume

k. Add Button

. Store in Memory & Memory
Lookup

m. Clear / Power Off

n. Red flip cover/ beam finder

0. Laser Receiver Window

p. Laser Emission Window




LCD Screen Icons

0 ¥ © 0.0° e
050 @ 15 SEC
(F Y o oL
o o+ o}
o] o *
A. Laser beam Indicator H. Indirect Measurement
B. Angle display [. Maximum & Minimum
C. Area & Volume display
D. Memory Index J. Addition and Subtraction
E. Timer K. Bluetooth
F. Battery Level Bar L. Stake out measurement

G. Reference Point M. Continuous measurement




- Ea BATTERY INSTALLATION
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1. This unit is powered by 2 x AAA Batteries.

2. Slide downward the battery lid.

3. Insert 2 new AAA batteries of the same brand according to the
polarity diagram on the inside of the battery compartment.

4. Reclose the battery cover.

5. The battery charge level is indicated on the screen with
battery icon .,

4. When the icon 23 appears, there are approximately 1000
measurements left.

5. Replace batteries when low battery icon =—is flashing on the
screen.

= Trlpod Mount
7y

S \ Battery Cover

X ;\\\




AWARNING: Batteries can deteriorate, leak or explode, and can

cause injury or fire.

1. Do not shorten the battery terminals.

2. Do not charge Alkaline batteries.

3. Do not mix old and new batteries.

4. Do not dispose of batteries into household waste.

5. Do not dispose batteries in fire.

6. Defective or dead batteries must be disposed according to
local regulations.

7. Keep the batteries out of reach from children.

If the laser level will not be used for a long
period, remove the batteries from the battery
compartment. This will prevent batteries from
leaking and corrosion damage.




- Eg OPERATING INSTRUCTIONS
KAapRY

Switch ON and OFF.

or to turn ON the device.

1. Press the ﬁ
2. The device will process the start-up procedure and the laser

3.
until the beep is heard.

beam will turn ON and the device is ready for taking measurements.

To turn OFF the device press and hold the button

Distance Measurement Mode.

1.

2.
3.

6.

Press the button ﬁ or to turn ON the device.
The laser beam will be activated

Aim to the target and press the button

A beep will be heard, and the measurement will

be shown at the bottom row of the LCD screen,

and the laser will turn OFF.

If the device will not receive the signal from the
target, the beep will be heard twice.

5. Press the button to turn ON the laser for next measurement.

MEAS,
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Press again the buffon to take the next measurement.




Continuous Distance Measurement Mode.

1.Continuous Measurement or tracking measurement, is recommend
for seeking the right distance.

2.Short press on the puss button will enter to the continuous
measurement mode with Max and Min sign displayed.

3.Direct the laser beam onto the target.

4.Press the button to start continuous measurement.

5.Move the device up and down or to the sides to find the minimum
distance.

6. Press the button to pause the measurement.

7. Press the button to exit the continuous measurement mode.
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Measuring Reference Point

The product has three reference points in relation to the unit:
rear, middle (tripod thread) and front. By default, the reference
point is set at the rear.

Press the button to choose different reference points of

measurements.
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Measurement Addition & Subtraction

1. After making your first measurement press or = to set
the measurement result ready for addition or subtraction.

2. Take the second measurement.

3. Press to add the second result to the first or = to
subtract the second result from the first.
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You can also add and subtract Area, Volume and Angles by
the same method. Be sure to make calculation in the same unit system.

Unit Setting
This devise provides 7 options of measurement H]
units — see the table below.
1. Press the button
2. Press the button [P to enter the unit mode.| 26

3.Scroll by ([ or [ to change the units. m
4.Press the button to enter the setup.




H] FUNIT HI FUNIT HI FUNIT
— — —
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Meter | Feet | Inch | 0°0”1/32 | 1/32 | 1/16 1/8
Length m ft in | 00071/32 | 1/32 | 1/16 | 1/8
Area m2 ft2 ft2 ft2 ft2 ft2 ft2
Volume m3 ft3 ft3 fts ft3 ft3 ft3




Measuring Functions

This device provides various advance functions to meet most of your
measurement demands. Follow the flow diagram below to operate
your laser distance meter.

Press the button.

Pressing the button Y& repeatedly will activate the Space function
Area —» Volume —» Single Measurement.

Area Measurements and Calculations
1.Press the button once to enable Area measurement.
2.Laser will be activated when entering area measurement mode.
3.Follow the instructions on the screen to measure Width (1) and
Length (2).
4. After finishing all the measurements, the calculated value
of the area will appear on the screen.
5.Press the button to get to Single measurement mode.
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Volume Measurements and Calculations

6. Press Y& twice to enable Volume measurement.

7. Laser will be activated when entering volume measurement mode.

8. Follow the instructions on the screen and measure Width (1),
Length (2) and Height (3) .
9. After finishing all the measurements, the calculated value of the
volume will appear on the screen.
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- Ea INDIRECT MEASUREMENTS

Indirect Measurements

This device can calculate distances based on the Pythagorean Theorem.
You can use the following working procedures to measure and calculate
distances in places which are inaccessible. There are 6 indirect
measurements modes, and you can choose the right mode by pressing
this button {EEJ to switch between them.

Press the button to activate indirect measurement functions with the
following loop:

Indirect measurement | = Indirect measurement |l — Indirect
measurement Il = Indirect measurement IV —» Indirect
measurement V — Indirect measurement VI = Angle

measurement —» Single measurement.

Indirect Distance Measurement |

(Calculating the opposite side of right-angle triangle)

1. Press the button % once, the icon > will appear on the screen
with its hypotenuse blinking, and the laser beam will be activated.

2. Press the button to measure the blinking hypotenuse (1).

The distance will be shown on the display.

3. Press again the button to measure the blinking adjacent side (2)
of the right- angled triangle.

4. The device will automatically calculate the length of the opposite side
(X), and will show the freeze values of the hypotenuse and the adjacent
side. The height of the opposite side of right —angled triangle (X), will
be at the bottom row.
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Indirect Distance Measurement Il

(Calculating the opposite of triangle)

1.Press the button twice, the icon B> will appear on the
screen with its upper hypotenuse blinking, and the laser beam will
be activated.

2.Press the button to measure the upper blinking hypotenuse
(1). The distance will be shown on the display.

3.Press again the button to measure the lower blinking
hypotenuse (2). The distance will be shown on the display.

4.Press again the button to measure the blinking height of the
triangle (3). The distance will be shown on the display

5.The device will automatically calculate the total length of the
opposite side of the triangle, and will show the freeze values of
the two hypotenuses, and the triangle height. The length of the
opposite side of the triangle (X), will be at the bottom row.
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Indirect Distance Measurement Il - (Calculating the difference

between two opposite sides of two right-angle triangles)

1. Press the button E three times. The icon &will appear on
the screen with its upper hypotenuse blinking, and the laser beam
will be activated.

2. Press the button to measure the upper blinking hypotenuse
(1). The distance will be shown on the display.

3. Press again the button to measure the middle blinking
hypotenuse (2). The distance will be shown on the display.

4. Press again the button to measure the blinking adjacent side
() of the right- angled triangle. The distance will be shown too
on the display.

5. The device will automatically calculate the length of the opposite
side of the upper triangle (X), and will show the freeze values
of the two hypotenuses, and the adjacent side. The length of the
opposite side of the upper triangle (X), will be at the bottom row.
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Indirect Measurement of Vertical Height IV - (Calculating the

opposite height of right-angle triangle using angle measurement)

1.Press the button four times, the icon[_will appear on the
screen with its hypotenuse blinking, and the laser beam will be
activated.

2.Tilt the unit and direct the laser beam to the target. The display
will show the tilt angle.

3. Press the button to measure the blinking hypotenuse (1).
The device will automatically calculate the height of the opposite
side (X), and will show the freeze values of the hypotenuse and
the tilt angle. The height of the opposite side of right — angled
triangle (X), will be at the bottom row.
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Indirect Measurement of Vertical Height V - (Calculating the

opposite height of triangle using angle measurement)

1.Press the button five times, the icon D>wi|l appear on the
screen with its upper hypotenuse blinking, and the laser beam will
be activated.

2.Tilt the unit and direct the laser beam to the target, and press the
button to measure the upper blinking hypotenuse (1).

3.Tilt the unit and direct the laser beam to the lower target, and
press the buttonto measure the lower blinking hypotenuse (2).
The device will automatically calculate the height of the opposite
side of the triangle (X), and will show the freeze values of the
two hypotenuses, and the second tilt angle. The height of the
opposite side of the triangle (X) will be at the bottom row.

N




al

- 83

c.1bIm
2394m

c030m




Indirect Measurement of Vertical Height VI- (Calculating the
height as the difference between the two opposite right-angle
triangles using angle measurement)

1. Press the button six times. The icon g will appear on
the screen with its upper hypotenuse blinking, and the laser beam
will be activated.

2. Tilt the unit and direct the laser beam to the target, and Press the
button to measure the upper blinking hypotenuse (1).

The distance will be shown on the display.
3. Tilt the unit and direct the laser beam to the lower target, and
press the button to measure the middle blinking hypotenuse (2).
4. The device will automatically calculate the height of the opposite
side of the upper triangle (X), and will show the freeze values of
the two hypotenuses, and the second tilt angle. The height of the
opposite side of the upper triangle(X) will be at the bottom row.
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Angle Measurement

1.

4.

5.

Press the button seven times. The icon X\ wil appear
on the screen. The laser beam will be activated, and the angle
appears at the bottom row.

. Tilt the unit and direct the laser beam to the target, and Press the

button to measure the inclination angle, the measured value
will freeze on the bottom row.

. Pressing on the or = will enable you to add or subtract

additional inclination measurements.

After pressing on the button [Eg or [l Tilt the unit and

direct the laser beam to the target, and Press the button to
measure the additional inclination angle, the screen will show
the frozen values of the previses, and the current Measurements
and blinking .

Press again on the or= to calculate the sum, or
difference respectively.

] 0l laf 0 |al 0 gl
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Angle Measurement with "False zero"

1. Press the button

B seven times. The icon . will appear

on the screen. The laser beam will be activated, and the angle
appears at the bottom row.
2. Press and hold the button to set the inclination reference

zero as "false zero". The screen will show the icon 3>

and the

frozen value of the reference zero, and “SET” will appear on the

screen .
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3. Tilt the unit above or below the reference zero, and direct the
laser beam to the target. Press the button to measure
the inclination with reference to the reference zero. On the
bottom left side of the screen you can see the arrow pointing if

the measurement is above or below the reference zero.
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4 Press the button eyl to clear the “reference setup”.




Stake Out Measurement
Stake out measurement helps users to divide long distance into
equal segments. This function is used in Continuous Measurement
Mode with preset stake out distance. ]
H

Setup Stake-out Distance STAKE
1.Press and hold Eto enter the setup mode.
2.Tap to increase the stake preset value.
3.Press the button @) to shift betvyeen | : I [I [I |:| m
numbers before and after the decimal point.
4 Press and hold to save the value and exit the setup mode.
5.To restore the zero enter the setup mode. Reset the value to

zero, and press

Use of Stake-Out with Preset Distance

1.Activate Continuous Measurement Mode by pressing

2.Stake out icon appears next to the Continuous measurement
mode indicator.

3.Press the button to start continuous measurement.

4.Follow the sign A to move forward and the sign W to move
backward to reach the preset distance, or its nearest multiple.

5.The device will beep to notify when the preset distance or its
multiple value are reached.
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Memory Storing Results and Memory Recall
The internal memory can hold 50 measurements or calculation results.
1.Press to save the measurement result in the device memory.
The index of the used memory cell appears on top of the screen.
If the stored is the calculation result, the measurements used for
this calculation are stored as well.
2.To view the stored measurements, press and hold =4 to enter
the "MEMORY" storage.
3. Press or H to recall the memory cell. The measurement
or calculation result will be shown in the bottom row.
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4. To clear all stored measurements, press 313

and hold the button again. H] + MEMORY
Backlight . .
Short press on the buttonnwill tumonor |~ 01
off the screen backlight. EELI E |1-|E
Laser Pointer Mode
Press and hold to turn on the laser pointer mode.

Press and hold again to turn off the laser pointer mode.

Timer
1.Press the buttonEto setup the timer for count down measurement.
Each click on the will increase the set
up time by 1 sec. H] 35eclD
2.The timer can be set from 3 to 15 seconds.
3. After the setup of the timer, press @ to
start the count down. The device will make a | - 1.2°
measurement when the countdown is finished.| = = = = =

Flip cover / Beam finder

The unique red tinted flip cover provides unique features which are:

1.Enhancing the visibility of the red laser dot, especially in bright
light conditions.

2.Protecting the keypad from damage and accidental activation.




CALIBRATION OF ANGLE SENSOR

1.Find flat, stable and leveled surface, such as a table before
starting the calibration procedure.

2.Turn the device OFF.

3.Press and hold both buttons and
the button until a short beep will
be heard, and “CALO” will appear on
the screen.

4. Hold the device standing straight upward
with the LCD facing towards you.

5. Press the button , to start the
self-calibration (1st step). 2 short beeps
will be heard. “CAL I” will appear on the
screen, and a long beep notification that
calibration step 1 has finished.

6. Turn the device 180° that the back of the
device is facing towards you.

7. Press the button , to start the
self-calibration (2st step). 2 short beeps
will be heard. “CAL2” will appear on the
screen, and a long beep notification that
calibration step 2 has finished.




8. When step 2 is finished, lay the device down on the table with
the LCD screen facing up.

9. Press the button , to continue the self-calibration (3rd step).
2 short beeps will be heard. “CAL3” will appear on the screen,
and a long beep notification that calibration step 3 has finished.

E% CALDR

180°

10. When step 3 is finished, turn the device 180° on the table with
the LCD screen still facing up.




11. Press the button @) to continue the self-calibration (4th step).
2 short beeps will be heard. “CAL4” will appear on the screen,
and long beep notification that calibration process has finished.

12. After finishing the calibration the device will turn off automatically.

13. To restore the factory default enter the calibration mode by

pressing and holding, both buttons 2 oand Y until “CALO”
will appear on the screen.

14. Press shortly the button , "RESET" will appear momentarily
on the bottom row.

15. Press and hold the button until "CAL I" will appear on the
screen, follow by momentarily confirmation —"0K" that will
appear on the bottom row,

16. Press and hold the button to turn the device off.
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€ measure mate

[TI7001d Measure Mate H
MATE Precaster Enterprises Co., LTD
.
8 INSTALLED

2. Activate the application

-

MEASURE
MATE

3

Measure Mate

¢  MEASURE < :
MA »

b Measure Mate
Y  Frecaster Enterprises Co,, LTD
H Pecia

[

@0

Save Your LDM measurements into
photos in a few clicks!! No More Hand
Wiring !

READ MORE

3. Press and hold the Bluetooth button E&. The Bluetooth icon

on the display will start blinking.

4. Touch the icon, the phone will start searching for the

Bluetooth devices.

L 1| = 3G Gl B 88

Measure Cam
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5. Once the Laser Distance Meter has been found and displayed
on the screen of the phone, push to establish the Bluetooth
connection between the phone and the distance meter. The
distance meter will sound the audible signal and the Bluetooth
icon on the display will stop blinking and will appear steady —
the phone and the distance meter are connected.

Laser Distance Meter g —

6. To take a picture press the camera icon and follow the instructions




7. To draw the measure arrow on the picture press the icon AY
or_¥ to choose the desired arrow, and drag the arrow on the

screen.




9. During the use of the picture the white semi-transparent window
appears in the upper right corner of the screen. While making
a measurement by distance meter, the result will appear in this
window.

10. To assign the result to the arrow, drag the number from the
window to the selected arrow until the arrow turns yellow and
release the finger - the number assigned to the arrow.
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11. You can customize the arrow's appearance by using the
“Settings”:

Value

Thickness — 15

1
S =

12. You can rename the picture by pressing on the icon m
13. To share the picture you can press on the icon E

14. Pressing on the icon will open the
following icons: D

. ﬂ - Add written remark/ comment.

. u - Add video.
. m - Add audio comment.




Measuring Range 0.05m ~ 100m
Resolution 0.001 m

Accuracy £1.5mm

Measurement Speed | 0.5 Sec

Memory capacity 50

Laser Type 650nm, Class I, <1mW
Beam Size 25mm@30m

Battery 2 AAA Batteries
Battery Life 10,000 Measures
Operation -5°C ~ 45°C
Temperature

Storage Temperature |[-20°C ~ 60°C

Device Power-Off After 3 minutes

Laser Power-Off 30 Seconds

Weight 1349r

Dimension 120 (L) * 55.6 (W) * 31 (H) mm




WARRANTY

This product is covered by a two-year limited warranty
against defects in materials and workmanship. The warranty
does not cover products that are used improperly, altered
or repaired without Kapro Tool's approval. In the event of a
problem with the laser level, please return the product to the
place of purchase with proof of purchase.

Model #377
Serial number sticker is positioned on battery cover.

CE CONFORMITY CERTIFICATE

This product meets the standards of the Electromagnetic
Compatibility (EMC) established by the European Directive
2014/30/EU and the Low Voltage Directive (LVD) 2014/35/
EU

EC DECLARATION OF CONFORMITY

We declare under our responsibility that the product 377
is in accordance with the requirements of the Community
Directives and Regulations:

2014/30/EU

2011/65/EU

EN60825-1: 2014

EN61326-1: 2013




Gracias por adquirir nuestro medidor de distancia laser profesional
KAPROMETER K7.

Lea detenidamente este manual del usuario antes de utilizar el
producto por primera vez. Ahora es propietario de una de nuestras
innovadoras herramientas de medicién de ultima generacion.Esta
herramienta incorpora una nueva tecnologia laser que le permitira
medir, o calcular distancias de forma répida, precisa y fiable.

Con Bluetooth integrado y con aplicacién gratuita, le permitira
transferir sus mediciones y documentarlas en imagenes utilizando
su Smartphone o Tablet. Ademas esta herramienta incluye sensor
MEMS para mediciones de inclinacion continua que permiten
varias opciones.

CEPD b=

NO INCLUIDAS

Up to 100m (238"

Conserve este manual del usuario para
futuras referencias.
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* Medicion de la distancia hasta 100m (328').

* Medicion de la distancia exterior hasta 10m (39')

* Cubierta abatible roja transparente incorporada para mejorar la visibilidad
del punto rojo l&ser y proteger el teclado contra dafios y que se active
por accidente

* LCD de matriz de cuatro puntos brutos.

* Modulo de comunicacion Bluetooth integrado.

* Aplicacion gratuita "MEASURE CAM" en la tienda de aplicaciones y

Google play (iPhone y Android).

* Sensor de inclinacion incorporado (MMES) para mediciones de
inclinaciones continuas.

* Mide el area y el volumen.

* Sumas y restas de mediciones o calculos.

* Mide la distancia mas corta al objetivo con la medicién dinamica continua.

* Con el teorema de Pitagoras y las mediciones indirectas podra calcular

distancias en lugares de dificil acceso.

* Con la funcién de medicion de inclinacion, y las mediciones indirectas

podré calcular alturas en lugares que son inaccesibles.

* Funcion de memoria avanzada, con memoria interna que puede

almacenar 50 mediciones o célculos.

* Temporizador regresivo ajustable para ejecutar la medicién

* Eleccion de 3 puntos de referencia.

* 7 unidades de medicion.

* Pantalla LCD con luz de fondo.

* Indicador de bateria

* El casquillo roscado 1/4"-20UNC en la parte posterior le permitira

conectar la herramienta de medicion al tripode.

Dentro del paquete

1. Medidor de distancia laser 3. 2pilas AAA

2. Estuche para transporte 4. Manual de instrucciones




INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD

m ADVERTENCIA N

Este producto emite radiacion clasificada como de

Clase Il segun la norma EN 60825 -1

La radiacion laser puede causar lesiones %

oculares graves

* No mire directamente al rayo laser

* No posicione el haz de l&ser de modo que enceguezca sin
querer a otras personas 0 a usted mismo.

* No opere el nivel laser cerca de nifios, ni permita a los
nifios utilizar el nivel laser.

* No mire a un rayo laser utilizando equipos Opticos de
aumento, tal como prismaticos o telescopio, ya que esto
aumentara el nivel de lesion ocular.

AADVERTENCIA: Este producto contiene plomo en las

soldaduras, y ciertas partes eléctricas contienen productos

quimicos que son reconocidos por el Estado de California
como causantes de cancer, defectos de nacimiento u otros

dafios reproductivos.(California Health & Safety Code Section
\25249.6- Proposition 65) J

Las gafas de color rojo estan destinadas a
mejorar la visibilidad del haz de laser. No

protegeran sus ojos contra la radiacion laser.




- Eg INSTRUCCIONES GENERALES
KAapRY

* No quite ni tache las etiquetas de advertencia.

* No desmonte el producto, la radiacion I&ser puede provocar graves
lesiones oculares.

* Tenga cuidado de no dejar caer la unidad al suelo.

* No utilice disolventes para limpiar la unidad.

* No lo utilice a temperaturas por debajo de -5°C o por encima de 45°C
(14°F a 113°F)

* No use el laser en atmdsferas explosivas como liquidos inflamables,
gases o polvo. Las chispas de la herramienta pueden provocar ignicion.

» Para evitar fugas en las pilas y corrosidn en la herramienta, saque
las pilas del compartimiento, si no va a utilizar el dispositivo durante
un periodo prolongado de tiempo.

Nota:

* Elrango de funcionamiento y la precision del instrumento dependen
de lo bien que se refleja la energia del laser desde la superficie objetivo.

* Aumenta el contraste entre el punto laser y la superficie reflectante
(Por ejemplo, para sombrear el area objetivo) o usar un objetivo
laser blanco o de efecto espejo , aumentard la precision y el rango de
funcionamiento del instrumento.

* En condiciones favorables, la precision es de + 1,5 mm y se debe
tener en cuenta una influencia de desviacién de + 0,25 mm/m sobre
una distancia de 10 m.

* Laluz brillante del sol, las superficies rugosas, una distancia
muy corta 0 una sefial mal y muy fuerte reflejada pueden provocar que
la desviacion alcance o supere = 10 mm y también puede proporcionar
un ciclo ambiguo que puede traducirse en resultados inesperados.




MANTENIMIENTO

* Limpie la lente de apertura con un pafio suave y limpio solamente.
* No utilice disolventes.
* Si el medidor de I&ser se expone al agua, séquelo antes de guardarlo.
* Saque las pilas si no va a utilizar el medidor de I&ser durante un largo
periodo de tiempo.
Cadigos de error

Codigo | Descripcion Solucion
Err01 Fuera del rango de Efectle la medicion en un rango
mantenimiento. correcto.
Err02 | Lasefial reflejada es Seleccione una mejor superficie /
demasiado débil. utilice un objetivo.
Er03 | Fuera del rango de Divida el célculo en pasos
visualizacion. glolumen intermedios.
maximo: 99999), por
ejemplo: el resultado del
calculo es superior a 5
digitos.
Err04 Error de medicion Compruebe y verifique que
indirecta. los valores y los pasos son
correctos.
Err05 Bateria baja. Instale pilas nuevas.
Err06 Fuera de la temperatura | Efectle la medicion dentro
de funcionamiento. de la temperatura de trabajo
especificada.
ErrQ7 La luz ambiente es Efectue la medicion en un lugar
demasiado intensa. menos iluminado.Proporcione
sombra al objetivo y /0 el
dispositivo.
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a.LCD

b. Medicién indirecta Medicion de
angulo

c. Botdn de resta

d. Temporizador

e. Punto de referencia

f. Boton de medicién

g. Modo luz de fondo / Puntero la

h. Medicién continua /
Configuracion de replanteo

i. Unidades de medida /
funcionamiento del Bluetooth

j. Area/Volumen

k. Boton Afadir

|. Almacenar en memoria y bloqu
de memoria

m. Borrar / Apagado

n. Cubierta abatible roja /
buscador de rayo

0. Ventana del receptor laser

p. Ventana de emision laser




Iconos de pantalla LCD
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A. Indicador del rayo laser H. Medicion continua

B. Pantalla de angulo . Pantalla de maximoy
C. Areay volumen minimo

D. Indice de memoria J. Sumay resta

E. Temporizador K. Bluetooth

F. Barra de nivel de bateria L. Medicion de replanteo
G. Punto de referencia M. Medicion continua




- Ea INSTALACION DE LAS PILAS
KAapRY

1. Esta unidad funciona con 2 pilas AAA.

2. Deslice hacia abajo la tapa de las pilas.

3. Introduzca 2 pilas AAA de la misma marca segln el diagrama de
polaridad que se encuentra en el interior del compartimento de las
pilas.

4. Vuelva a cerrar la tapa de las pilas.

5. El nivel de carga de la bateria se indica en la pantalla con el icono
de bateria &5,

4. Cuando aparezca £ quedan aproximadamente 1000 mediciones.

5. Reemplace las pilas cuando el icono £ parpadee en la pantalla.
de bateria baja

l’\

Montaje de tripode
s

S \ Tapa de las pilas

X ;\\\




AADVERTENCIA: Las pilas pueden deteriorarse, producirse fugas

o explotar, y pueden causar lesiones o incendios..

1.No acorte los terminales de las pilas.

2.No cargue pilas alcalinas.

3.No mezcle pilas usadas y nuevas.

4.No tire las pilas a la basura doméstica.

5.No arroje las pilas al fuego.

6. Las pilas defectuosas o agotadas deben eliminarse en
conformidad con las normas locales.

7.Mantenga las pilas fuera del alcance de los nifios.

Si el nivel laser no se utiliza durante un largo
periodo, retire las baterias del compartimiento
de baterias. Esto evitara que ocurran fugas de
las baterias y danos de corrosion.




Encendido y Apagadg
1. Pulse en 0 @) para Encender el dispositivo.
2. El dispositivo iniciara el procedimiento de arranque, el rayo laser

se encendera y el dispositivo estara listo para realizar mediciones.

3.Para Apagar el dispositivo, mantenga pulsado el botén

hasta que oiga el pitido.

Modo de medicion de distancia.

1.

2.
3.

Pulse el botén 0 para Encender el dispositivo. Se
activara el rayo laser

Apunte al objetivo y pulse el bot()n

Se escuchard un pitido y aparecera la medicion en la fila inferior
de la pantalla LCD y el laser se Apagara.

Si el dispositivo no recibe la sefial del objetivo, se escuchara dos
veces el pitido.

Pulse el botén para Encender el laser para la proxima
medicion.

Pulse de nuevo el botén para efectuar la siguiente medicion.
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Modo de medicion de distancia continua.

1.Se recomienda la medicion continua o la medicion de
seguimiento, para buscar la distancia correcta.

2.Pulse brevemente el pulsador para entrar en el modo de
medicion continua cuando aparezca el signo maximo y minimo.

3.Dirija el rayo laser hacia el objetivo.

4.Pulse el boton para iniciar la medicion continua.

5.Mueva el dispositivo hacia arriba y hacia abajo o hacia los lados
para encontrar la distancia minima.

6.Pulse el botén para poner en pausa la medicion.

7.Pulse el boténpara salir del modo de medicion continua.
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Punto de referencia de medicion

El producto tiene tres puntos de referencia en relacion con la
unidad: posterior, medio (rosca del tripode) y delantero. De forma
predeterminada, el punto de referencia se ajusta en la parte

posterior.
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Suma y resta de la medicion

1. Después de realizar la primera medicion, pulse 0 H para
ajustar el resultado de la medicion listo para suma o resta.

2. Efectle la segunda medicion.

3. Pulse para afadir el segundo resultado a la primera o =
para restar el segundo resultado del primero.
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También puede sumar y restar area, volumen y angulos con el
mismo método. Asegurese de realizar los calculos en el mismo
sistema de unidad. H]

Ajustes de la unidad
Este dispositivo proporciona 7 opciones de

unidades de medicion - consulte la siguiente tabla. | 26

1. Pulse el botén """ m
2. Pulse el botén para introducir el modo de unidad

3. Desplace 0 = para cambiar las unidades.

4. Pulse el boton para introducir la configuracion.




H] FUNIT HI FUNIT HI FUNIT
— — —
26° 26’ 26’ ,
—————————— . _———-
F1 il il
HI FUNIT HI FUNIT HI HUNIT
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26’ 26’ ] 25 |
_____ 1 ==, =,
3=ifl 1Gill gifl
Metro | Pies | Pul. | 0°0”1/32 | 1/32 | 1/16 1/8
Longitud m ft in 0°0”1/32 | 1/32 1/16 1/8
Area m?2 ft2 ft2 ft2 ft2 ft2 ft2
Volumen | m3 ft3 ft3 ft3 ft3 ft3 ft3




Funciones de medicion
Este dispositivo proporciona varias funciones avanzadas para
cumplir con la mayoria de sus demandas de medicion. Siga el
diagrama de flujo que aparece a continuacioén para utilizar su
medidor de distancia laser.
Pulse el boton
Al pulsar el botén repetidamente se activar la funcién Espacio
Area — Volumen — Medicion individual.
Calculos y mediciones de area
1. Pulse el boton §gJ una vez para activar la medicion de area.
2.El laser se activara al entrar en el modo de medicion de &rea.
3.Siga las instrucciones que aparecen en la pantalla para
medir la anchura (1) y la longitud (2)
4.Una vez realizadas todas las mediciones, aparecera el valor
calculado del &rea en la pantalla.
5.Pulse el boton para obtener el modo de medicion individual.
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Galculos y mediciones de volumen

1. Pulse el boton una vez para activar la medicion de &rea.

7.El laser se activara al entrar en el modo de medicion de volumen.

8.Siga las instrucciones que aparecen en la pantalla para medir la
anchura (1), la longitud (2), y la altura (3).

9.Una vez realizadas todas las mediciones, aparecera el valor

calculado del volumen en la pantalla.




[ [1x2x3=V




- Ea MEDICIONES INDIRECTAS

Mediciones indirectas

Este dispositivo puede calcular distancias en base al Teorema
de Pitagoras.Puede utilizar los siguientes procedimientos de
funcionamiento para medir y calcular distancias en lugares de dificil
acceso. Hay 6 modos de medicion indirectos, y puede elegir el modo
correcto pulsando este boton para cambiar entre ellos.

Pulse el boton para activar las funciones de medicion indirectas
con el siguiente bucle:

Medicion indirecta | = Medicion indirecta Il = Medicion indirecta
[l = Medicion indirecta IV — Medicién indirecta V — Medicidn
indirecta VI = Medicion de angulo = Medicién individual.

Medicion de distancia indirecta |

(Calculo el lado opuesto del triangulo de angulo recto)

1.Pulse una vez el , aparecera el icono [>x._en la pantalla
con su hipotenusa parpadeando, y se activara el rayo laser.

2.Pulse el boton tpara medir la hipotenusa parpadeante (1).
Aparecera la distancia en la pantalla.

3.Pulse de nuevo el boton del triangulo rectangulo.
pt ara medir el lado adyacente parpadeante (2))

4.El dispositivo calculara autométicamente la longitud del lado
opuesto (X), y apareceran los valores de fijacién de la hipotenusa
y el lado adyacente. La altura del lado opuesto del triangulo
rectangulo (X), estara en la fila inferior.




Medicion indirecta |
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Medicion de distancia indirecta Il

(Calculo de lo opuesto del triangulo)

1.Pulse el botén dos veces, aparecera el iconoE=> en la pantalla
con su hipotenusa parpadeando, y se activara el rayo laser.

2. Pulse el botdn para medir la hipotenusa parpadeante superior
(1). Aparecera la distancia en la pantalla.

3. Pulse de nuevo el boton para medir la hipotenusa
parpadeante inferior (2). Aparecera la distancia en la pantalla.

4. Pulse de nuevo el boton para medir la altura parpadeante
del triangulo (3). Aparecera la distancia en la pantalla

5. El dispositivo calculara automaticamente la longitud del lado
opuesto del triangulo, y apareceran los valores de congelacion de
las dos hipotenusas, y de la altura del triangulo. La altura del lado
opuesto del triangulo (X),estara en la fila inferior.
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Medicion de la distancia indirecta Il - (Calculo de la diferencia

entre dos lados opuestos de dos triangulos de angulo recto)

Pulse el bot()n@tres veces. El icono aparecera en la

pantalla con su hipotenusa superior parpadeando, y se

activard el rayo laser.

2. Pulse el botén para medir la hipotenusa parpadeante
superior (1). Aparecera la distancia en la pantalla.

3. Pulse de nuevo el botdn ara medir la hipotenusa parpadeante
del medio (2). Aparecera la distancia en la pantalla.

4.Pulse de nuevo el botén para medir el lado adyacente
parpadeante (3) del triangulo rectangulo. También apareceré la
distancia en la pantalla.

5.El dispositivo calculara automaticamente la longitud del lado
opuesto del triangulo superior (X), y apareceran los valores de
fijacion, de las dos hipotenusas y el lado adyacente. La longitud
del lado opuesto del triangulo superior (X), estara en la fila inferior.
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Medicion indirecta de la altura vertical IV - (Calculo de la altura
opuesta del triangulo del angulo recto mediante la medicion del
angulo)
1. Pulse el botén@cuatro veces, aparecera. Elicono [ en la
pantalla con su hipotenusa parpadeando, y se activara el rayo laser.
2.Incline la unidad y dirija el rayo laser hacia el objetivo. Aparecera
el el angulo de inclinacién en la pantalla.
3. Pulse el botén para medir la hipotenusa parpadeante (1).
El dispositivo calculara automaticamente la altura del lado
opuesto (X), y apareceran los valores de fijacién de la hipotenusa
y el &ngulo de inclinacion. La altura del lado opuesto del triangulo
rectdngulo (X), estara en la fila inferior.
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Medicion indirecta de la altura vertical V - (Calculo de la altura

opuesta del triangulo mediante la medicion del angulo)

1.Pulse el botén cinco veces, aparecera el icono D> enla
pantalla con su hipotenusa superior parpadeando, y se activara el
rayo laser.

2.Incline la unidad y dirija el rayo laser hacia el objetivo, y pulse el
botén para medir la hipotenusa parpadeante superior (1).

3. Incline la unidad y dirija el rayo laser hacia el objetivo inferior, y
pulse el botén para medir la hipotenusa parpadeante inferior
(2). El dispositivo calculara automéaticamente la altura del lado
opuesto del tridngulo (X), y apareceran los valores de congelacion
de las dos hipotenusas, y el segundo &ngulo de inclinaciéon. La
altura del lado opuesto del triangulo (X), estara en la fila inferior.

N
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Medicion indirecta de la altura vertical VI- (Calculo de la altura
como la diferencia entre los dos triangulos de angulo recto
opuestos usando la medicion del angulo)

1. Pulse el boton seis veces El icono g aparecera en la
pantalla con su hipotenusa superior parpadeando, y se activara
el rayo laser.

2. Incline la unidad y dirija el rayo laser hacia el objetivo, y pulse el
botén para medir la hipotenusa parpadeante superior (1).
Aparecera la distancia en la pantalla.

3. Incline la unidad y dirija el rayo laser hacia el objetivo inferior, y pulse el
boton para medir la hipotenusa parpadeante del medio (2).

4. El dispositivo calculard automéaticamente la altura del lado opuesto
del triangulo superior (X), y apareceran los valores de congelacion
de las dos hipotenusas y el segundo angulo de inclinacion. La altura
del lado opuesto del triangulo superior (X), estara en la fila inferior.




al
B

al

. 31Y2m
267 cc90m

|.1HEm




Medicion del angulo

1.

Pulse el boton ] siete veces. Aparecera el icono X\ en la
pantalla. Se activara el rayo l&ser y aparecera el &ngulo en la fila
inferior.

. Incline la unidad y dirija el rayo laser hacia el objetivo, y pulse el

boton para medir el angulo de inclinacion, el valor medido
se fijara en la fila interior.

. Al pulsar el [ o [l podra afiadir o restar mediciones de

inclinacion adicionales.

. Despuss de presionar el boton [fig o [l © incline la unidad y

dirija el rayo laser hacia el objetivo y pulse el botén botén
para medir el angulo de inclinacién adicional, apareceran

los valores fijos de las previsiones en la pantalla, y las mediciones
actuales y parpadeara +.

. Pulse de nuevo en 0 = para calcular la suma, o la

diferencia respectivamente.

]
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Medicion de angulo con "Cero falso"

1. Pulse el boton siete veces. Aparecera el icono N\ enla
pantalla. Se activara el rayo l&ser y aparecera el &ngulo en la fila
inferior.

2. Mantenga pulsado el botén para ajustar la referencia de
inclinacion cero como "cero falso". Aparecera el icono “I>en
la pantalla y el valor fijo del cero de referencia, y aparecera
"ESTABLECER" en la pantalla. | ¥t

i SET

o]

> 200
. oo
3. Incline la unidad por encima o por debajo del cero de referencia y
dirija el rayo laser hacia el objetivo. Pulse el boton para medir

la inclinacién con referencia al cero de referencia. En la parte

inferior izquierda de la pantalla puede ver la flecha apuntando si

la medicion esta por encima o por debajo del cero de referencia.
i) 1

SET SET

> 200° > 200
. yoot oo

4 Pulse el boton para borrar la "configuracion de referencia".




Medicion de replanteo

La medicién de replanteo ayuda a los usuarios a dividir largas
distancias en segmentos iguales. Esta funcion se utiliza en el modo
de medicidn continua con la distancia de replanteo preestablecida.

Configurar distancia de replanteo

1. Mantenga pulsado para introducir el H]
modo de configuracion.

2.Pu|se para aumentar el valor

predeterminado de replanteo.

3.Pulse el botén para cambiar entre los |+ I D [I [I

numeros antes y después del punto decimal. ™= : m
4.Mantenga pulsado el para guardar el valor y salir del modo de
configuracion.

5.Para restaurar el cero, introduzca el modo de configuracion.
Restablezca el valor a cero y pulse

Uso de replanteo con la distancia predeterminada

1. Active el modo de medicién continua al pulsar@

2. Aparece el icono de replanteo al lado del indicador del
modo de medicién continua.

3. Pulse el botén para iniciar la medicion continua.

4. Siga el signoA\ para avanzar y el signo W para mover hacia
atras y asi alcanzar la distancia preestablecida, o su multiplo mas
cercano.

5. El dispositivo emitira un pitido para notificar cuando se ha
alcanzado la distancia del valor multiple.

STAKE
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Resultados de almacenamiento de memoria y recuperacion

de memoria

La memoria intema puede contener 50 mediciones o resultados de calculo.

1.Pulse en para guardar el resultado de la medicién en la
memoria del dispositivo. Aparece el indice de la celda de memoria
utilizada en la parte superior de la pantalla. Si se almacena el
resultado del célculo, también se almacenan las mediciones
utilizadas para este célculo.

2.Para ver las mediciones almacenadas, mantén pulsado EE¥ para
introducir el almacenamiento "MEMORIA".

3.Pulse en o= para recuperar la celda de memoria.
Apareceré el resultado de la medicién o célculo en la fila inferior.

HIQH] HIQ]EI
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4. Para borrar todas las mediciones almacenadas, mantenga

pulsado el boténde nuevo. ]r_:'. 13

Luz de fondo = +MEMORY
Pulse brevemente el botc’)npara activar | 7]

o desactivar la luz de fondo de la pantalla. | o

Modo de puntero laser EELI E |11E

Mantenga pulsado para activar el modo de puntero laser.
Mantenga pulsado nde nuevo para desactivar el modo de puntero

laser.

Temporizador

1. Pulse el botén E para configurar el temporizador para la medicion
regresiva. Cada clic en el aumentara ] 360
el tiempo de configuracion en 1 seg. "]

2.El temporizador se puede ajustar de 3a 15
segundos.

3. Después de configurar el temporizador,
pulse @) para iniciar la cuenta regresiva. | = = = T < m
El dispositivo realizara una medicién cuando finalice Ta cuenta regresiva.

Cubierta abatible / buscador de rayo

La cubierta tnica abatible roja proporciona funciones exclusivas que son:

1. Mejora de la visibilidad del punto rojo del laser, especialmente en
condiciones luminosas de mucho brillo.

2. Proteccidn del teclado contra darios y activacion por accidente.




CALIBRACION DEL SENSOR DE ANGULO

1. Encuentre una superficie plana, estable y nivelada, como por
ejemplo una mesa antes de iniciar el procedimiento de calibracion.

2. Apague el dispositivo.
3. Mantenga pulsado ambos [ botones y el

boton hasta que escuche un pitido corto,
y aparecera "GALQ" en la pantalla.

4. Sostenga el dispositivo recto hacia arriba con la
pantalla LCD orientada hacia usted.

5. Pulse el boton &g para iniciar la
calibracién automatica (paso 1) se escucharan 2 pitidos cortos.

Aparecerd “CAL I’ en la pantalla, y un pitido largo indicando
que ha terminado el paso 1 de calibracién.

6. Gire el dispositivo 180° para que la parte posterior del
dispositivo quede orientada hacia usted.

7. Pulse el boton (g para iniciar la
calibracién automatica (paso 2) se escucharan
2 pitidos cortos. Aparecera “CAL2” en la pantalla,
y un pitido largo indicando que ha terminado el
paso 2 de calibracion.




8. Cuando finalice el paso 2, coloque el dispositivo sobre la mesa
con la pantalla LCD hacia arriba.

9. Pulse el botén, para continuar con la calibracion automética
(paso 3).se escucharan 2 pitidos cortos. Aparecera “CAL3” en la
pantalla, y un pitido largo indicando que ha terminado el paso 3
de calibracion.

CALOZ

180°

10. Cuando finalice el paso 3, gire el dispositivo 180° sobre la mesa
con la pantalla LCD todavia hacia arriba.




11. Pulse el boténpara continuar con la calibracion automatica
(paso 4).se escucharan 2 pitidos cortos. Aparecera “CAL4” en la
pantalla, y un pitido largo indicando que ha terminado el proceso
de calibracion.

12. Cuando finalice la calibracién, el dispositivo se apagara
automaticamente.

13. Para restablecer los valores predeterminados de fabrica,
introduzca al modo de calibracion al mantener pulsados ambos
botones @ y hasta que aparezca "CALOQ" en la pantalla.

14. Pulse brevemente el botén b , aparecera "RESTABLECER"
momentaneamente en la fila inferior.

15. Mantenga pulsado el bot()n hasta que aparezca "CAL I'
en la pantalla, seguido por la confirmacién momentéanea - "0OK"
que aparecera en la fila inferior.

16. Mantenga pulsado el bot()n para apagar el dispositivo.
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MATE photos in a few clicks!! No More Hand
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3. Mantenga pulsado en boton Bluetooth
Comenzaré a parpadear el icono Bluetooth de la pantalla.
4. Toque el icono,é el telefono comenzara a buscar
dispositivos Bluetooth.
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5. Una vez que se ha encontrado el medidor de distancia laser
y aparece en la pantalla del teléfono, pulse para establecer la
conexién Bluetooth entre el teléfono y el medidor de distancia.
El medidor de distancia emitira una sefial acUstica y el icono de
Bluetooth en la pantalla dejaré de parpadear y aparecera constante,
el teléfono y el medidor de distancia estan conectados.

Laser Distance Meter g —

6. Para hacer una foto, pulse el icono de la cdmara y siga las
instrucciones =




7. Para dibujar la flecha de medida en la imagen, pulse el icono AY
0 ¥ para seleccionar la flecha deseada y arrastre la flecha en la
pantalla.




9. Durante el uso de la imagen, la ventana semitransparente blanca
aparece en la esquina superior derecha de la pantalla. Mientras
efectlia una medicion por medidor de distancia, el resultado
aparecera en esta ventana.

10. Para asignar el resultado a la flecha, arrastre el nimero de la
ventana hasta la flecha seleccionada hasta que la flecha se
vuelva amarilla y suelte el dedo, el nimero asignado a la flecha.
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11. Puede personalizar la apariencia de la flecha en “Ajustes’:

Value

Thickness 1 E—

Color

ETEN
EEEN

12. Puede cambiar el nombre de la imagen al pulsar en el iconom
13. Para compartir la imagen, puede pulsar el iconoE
14. Al pulsar en el icono se abrirén los siguientes

iconos:

. ﬂ - Afadir comentario / observacion escrita.

. u - Afiadir video.

. m - Afadir comentario de audio.




Rango de medicion 0.05m ~ 100m
Resolucién 0.001 m

Precision £1.5mm

Velocidad de medicion | 0.5 Seg
Capacidad de memoria | 50

Tipo de laser 650nm, Clase Il, <1mW
Tamano del rayo 25mm@30m

Bateria 2 pilas AAA

Duracién de las pilas | 10.000 Mediciones
Temperatura de -5°C ~ 45°C
funcionamiento

Temperatura de -20°C ~ 60°C
almacenamiento

Apagado del Después de 3 minutos
dispositivo

Apagado del laser

30 segundos

Peso

1349r

Peso

120 (Lon.) * 55.6 (An.) * 31 (Al.) mm




GARANTIA

Este producto esta cubierto por una garantia limitada de dos
anos contra defectos de materiales y mano de obra.

No cubre los productos que se utilicen inadecuadamente, se
modifiquen o se reparen sin la aprobacion de Kapro.

En caso de problemas con el nivel laser que ha adquirido, por
favor devuelva el producto al lugar de compra presentando el
comprobante de compra.

Modelo #377
La etiqueta del nimero de serie esta colocada en la tapa de
las pilas.

CERTIFICADO DE CONFORMIDAD CE

Este producto cumple con las normas de Compatibilidad
Electromagnética (CEM) establecido por la Directiva Europea
2014/30/EU y el Reglamento para baja tensién 2014/35/EU.

DECLARACION DE CONFORMIDAD CE

Declaramos bajo nuestra responsabilidad, que el producto:
377 esta en acuerdo con los requisitos de las directivas y
reglamentos siguientes:

2014/30/EU

2011/65/EU

EN60825-1: 2014

EN61326-1: 2013




Nous vous remercions pour l'achat de ce télémetre laser
professionnel KAPROMETER K7.

Veuillez lire attentivement ce manuel d'utilisation avant la premiére
utilisation de ce produit. Vous étes I'heureux possesseur de I'un
de nos innovants télémetres de pointe. Cet appareil incorpore
une nouvelle technologie laser qui vous permet de mesurer ou de
calculer les distances de fagon rapide, précise et fiable. Grace au
Bluetooth intégré et a I'application gratuite, vous pouvez transférer
vos mesures et les insérer dans des images a l'aide de votre
smartphone ou de votre tablette.

En outre, cet outil posséde un capteur MEMS pour les mesures
continues d'inclinaison, et vous offre ainsi de nombreuses
possibilités.

CEP® |z

fournies

Jusqu'a 100m

Conservez ce mode d'emploi a titre de
référence.
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Mesure les distances jusqu'a 100 m (328')

Mesure les distances a I'extérieur jusqu'a 10 m (39')

Clapet rouge transparent intégré pour améliorer la visibilité du point
laser rouge et protéger le bloc de touches de tous dommages et
d'une activation accidentelle

Ecran LCD quatre lignes a matrice a points

Module de communication Bluetooth intégré

Application gratuite "MEASURE CAM" disponible sur App store et
Google play (téléphones iPhone et Android)

Capteur dinclinaison intégré (MMES) pour la mesure continue dinclinaison
Mesure de superficie et de volume

Addition et soustraction des mesures et des calculs

Mesure la distance la plus courte & la cible avec la mesure dynamique continue
L'emploi du Théoréme de Pythagore et des mesures indirectes vous
permettent de calculer les distances a des endroits inaccessibles
L'emploi de la fonction mesure d'inclinaison et des mesures indirectes
vous permettent de calculer les hauteurs & des endroits inaccessibles
Fonction mémoire avancée, avec mémoire interne pouvant stocker 50
mesures ou calculs

Minuteur décompte réglable de prise de mesure

Choix de trois points de référence

7 unités de mesure

Ecran LCD rétroéclairé

Témoin de charge

Raccord fileté 1/4" - 20 UNC au dos pour installer le télémetre sur un
trépied

Contenu

1.

Télémetre laser 3.2 piles AAA

2. Pochette de transport 4. Mode d'emploi




CONSIGNES DE SECURITE

i

Ce produit émet un rayonnement de classe 2 % %
selon la norme EN 60825 -1
Le rayonnement laser peut entrainer de graves lésions oculaires
* Ne pas regarder dans le faisceau laser
* Ne pas placer le faisceau laser de sorte qu'il pointe en
direction de vos yeux ou des yeux d'autrui
* Ne pas utiliser le niveau laser a proximité d'enfants
ou laisser des enfants utiliser le niveau laser
* Ne pas regarder dans le faisceau laser avec un matériel
optique grossissant, des jumelles ou un télescope par
exemple, pouvant aggraver les Iésions oculaires.
AATTENTION: Ce produit contient des soudures au plomb
et certaines piéces électriques contiennent des produits
chimiques connus de I'Etat de Californie pour causer le cancer,
des malformations congénitales ou des dangers pour la

reproduction (section 25249.6, proposition 65 du Code de
\.santé et de sécurité de la Californie) Y,
\

Les lunettes vertes sont destinées a améliorer
lavisibilité dufaisceaulaser.Elles ne protégent

\_Pas les yeux contre le rayonnement laser. )




- g INSTRUCTIONS GENERALES

* Ne pas retirer ou dégrader les étiquettes d'avertissement.

* Ne pas démonter le niveau laser, le rayonnement laser pouvant
gravement endommager 'ceil.

* Ne pas laisser tomber I'appareil.

* Ne pas utiliser de solvants pour nettoyer l'appareil.

* Ne pas utiliser a des températures inférieures a - 5° C ou supérieures a 45° C

* Ne pas utiliser en environnement inflammable tel qu'en présence de
liquides, gaz ou poussieres inflammables. Les étincelles de I'appareil
peuvent s'enflammer.

* En cas de non-utilisation prolongée de I'appareil, retirez les piles du
compartiment pour éviter tout dommage dii a la fuite ou a la corrosion
des piles.

Remarque :

* La portée de fonctionnement et la précision de l'instrument dépendent
de la fagon dont I'énergie du laser est réfléchie par la surface visée.

* L'augmentation du contraste entre le point laser et la surface
réfléchissante (en assombrissant la zone ciblée, par exemple) ou
['utilisation d'une cible blanche ou de type miroir permet d'augmenter la
précision et la portée de fonctionnement de l'instrument.

* En conditions favorables, la précision est de + 1,5 mm et un écart de +
0,25 mm/m doit étre pris en compte sur une distance de 10 m.

* La lumiére solaire intense, les surfaces rugueuses, une distance
tres courte, ou un signal réfléchi faible ou excessivement fort, peuvent
entrainer un écart égal ou supérieur a + 10mm et peuvent également
entrainer un cycle ambigu;; qui peut conduire & des résultats inattendus.




ENTRETIEN

* Nettoyez exclusivement la fenétre de projection a I'aide d'un chiffon doux

et propre.
* N'utilisez pas de solvants.
* Si le télémetre laser est exposé a l'eau, séchez-le avant de le remiser.
* Retirez les piles en cas de non-utilisation prolongée du télémétre laser.

Code d'erreur

Cod | Description Solution
Err01 | Hors de portée de Effectuer les mesures dans la
mesure. portée.
Err02 | Le signal regu est trop | Sélectionner une surface mieux
faible. adaptée / utiliser une cible.
Hors zone d'affichage | Fractionner le calcul en plusieurs
Err03 | (volume maxi. : 9999), | étapes.
c.-a-d. le résultat du
calcul fait plus de 5
chiffres.
Err04 | Erreur de mesure Vérifier que les valeurs et les
indirecte. étapes sont correctes.
Err05 | Charge de pile faible. | Remplacer les piles.
Err06 | Hors de la plage de Prendre les mesures dans la plage
température de de température de fonctionnement.
Err07 | La lumiére ambiante Effectuer les mesures dans un
est trop vive. environnement moins lumineux.




- KARRO

a.LCD
b. Mesure indirecte Mesure d'angle
c. Bouton Soustraction
d. Minuteur
e. Point de référence
f. Bouton de mesure
g. Rétroéclairage /
Mode pointeur laser
h. Mesure continue /
Paramétrage des sous-segments
i. Unités de mesure / Mode Bluetoc
j. Superficie / Volume
k. Bouton Ajouter
. Mise en mémoire/lecture mémoir
m. Effacer / Mise hors tension
n. Clapet rouge / Beam Finder
0. Cellule de réception laser
p. Cellule de projection laser




Icones de I'écran LCD
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A. Témoin de faisceau laser H. Mesure indirecte

B. Affichage de l'angle . Affichage maxi et mini

C. Superficie & Volume J. Addition et soustraction

D. Index mémoires K. Bluetooth

E. Minuteur L. Mesure par sous-segments
F. Niveau de charge des piles M. Mesure continue

G. Point de référence




- Ea INSTALLATION DES PILES
KAapRY

. Cet appareil fonctionne avec deux piles AAA.

2. Faites glisser le couvercles du compartiment & piles vers le bas.

3. Insérez 2 piles AAA neuves de marque identique en respectant le
schéma de polarité figurant & l'intérieur du compartiment a piles.

4. Fermez le couvercle du compartiment a piles.

5. Le niveau de charge des piles est indiqué a I'écran par l'icone pile f&Esn

4. Quand licdne &3 apparait, le nombre de mesures restant est

d'environ 1000.

Remplacez les piles lorsque licdne charge des piles faible =3

iclignote a I'écran.

)

Raccord trépied
Couvercle de

[~ piles
X ;\\\

ry
N




AATTENTION: Les piles peuvent se détériorer, fuir, exploser et

causer des blessures ou un incendie.

1.Ne pas raccourcir les bornes des piles.

2.Ne pas recharger des piles alcalines.

3.Ne pas mélanger des piles neuves et anciennes.

4.Ne pas jeter les piles aux ordures ménageéres.

5.Ne pas jeter les piles au feu.

6. Les piles défectueuses ou usagées doivent étre mises au rebut
conformément & la reglementation locale.

7. Tenir les piles hors de portée des enfants.

En cas de non utilisation prolongée du niveau
laser, retirez les piles du compartiment afin
d'éviter toute fuite ou corrosion.




- Eg UTILISATION
KaPRO!

Mise en marche et arré

1. Appuyez sur kel ou sur pour mettre en marche l'appareil.

2. L'appareil demarre la procédure de mise en route et le faisceau
laser est activé. L'appareil est prét a prendre les mesures.

3. Pour mettre I'appareil hors tension, maintenez appuyé le bouton
Fjusqu'é I'émission du signal sonore.

Mode mesure de distance

1. Appuyez sur le bouton e ou sur pour mettre en marche
I'appareil. Le faisceau laser est active.

2. Visez la cible et appuyez sur le bouton

3. Un signal sonore est émis et la mesure apparait sur la ligne
inférieure de I'écran LCD. Le laser s'éteint.

4. Sil'appareil ne recoit pas le signal de la cible, un double signal
sonore est émis.

5. Appuyez sur le bouton pour activer le laser pour la mesure
suivante.

6. Appuyez une nouvelle fois sur le bouton (N) pour prendre la
mesure suivante.

al al
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Mode mesure continue de distance

1. La mesure continue, ou mesure suivie, est recommandée pour
trouver la bonne distance.

2. Appuyez briévement sur le bouton pour passer en mode
mesure continue. Max et Min s'affichent.

3. Orientez le faisceau laser vers la cible.

4. Appuyez sur le bouton pour commencer la mesure continue.

5. Déplacez I'appareil vers le haut, le bas ou les ctés pour trouver
la distance minimale.

6. Appuyez sur le bouton pour interrompre provisoirement la
mesure.

7. Appuyez sur le bouton pour quitter le mode mesure continue.

il il
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Point de référence de mesure

Le produit propose trois points de référence : arriere, centre (pas de
vis pour trépied) et avant. Le point de référence défini par défaut est
arriere.

Appuyez sur le bouton pour sélectionner un point de référence
de mesure différent.

*1 ¥
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Addition et soustraction de mesures

1. Une fois votre premiére mesure prise, appuyez sur ou H
pour sélectionner le résultat de mesure a ajouter ou a soustraire.

2. Effectuez la seconde mesure.

3. Appuyez sur pour additionner le second résultat au premier

ou sur pour soustraire le second résultat du premier.

-17 2h580m| -0z 2550m| |- 17+ 2450m
tmmm-- m| 2 2450m|| S000m

Vous pouvez également ajouter et soustraire des superficies, des
volumes et des angles avec la méme méthode. Veillez a effectuer
les calculs avec le méme systéme d'unités.
Sélection du systéme d'unités

Cet appareil propose 7 unités de mesure au ]
choix - voir le tableau ci-dessous. b

1.Appuyez sur le bouton —
2. Appuyez sur le boutonpour passerenmode. | ag°

3.Faites défiler en appuyant sur wswgg ----- m
pour modifier les unités.

4. Appuyez sur le boutonpour valider la configuration.

YUNIT




H] FUNIT HI FUNIT HI FUNIT
— — —
26 26’ 26’ .
—————————— . _———-
FT il il
HI FUNIT HI FUNIT HI HUNIT
— — —
26’ 26’ ] 25 |
_____ 1 ==, =,
3aill 1Gill gifl
Metre | Pied | Pouce | 0°0”1/32 | 1/32 | 1/16 | 1/8
Longueur m ft in 0071/32 | 1/32 | 1/16 | 1/8
Superficie | m2 ft2 ft2 ft2 ft2 ft2 ft2
Volume m3 ft3 ft3 ft3 ft3 ft3 ft3




Fonctions de mesure

Cet appareil propose différentes fonctions avancées vous
permettant de réaliser toutes vos opérations de mesure. Référez-
vous au diagramme suivant pour utiliser votre télémetre laser.
Appuyez sur le bouton .

L'appui répété sur le bouton Y& active la mesure Espace
Superficie —» Volume —» Mesure simple.

Mesure et calcul de superficie

1. Appuyez une fois sur le bouton pour activer la mesure de
superficie.

2. Le laser est activé lorsque le mode mesure de superficie est activé.

3. Suivez les instructions a I'écran pour mesurer la largeur (1) et
la longueur (2).

4. Une fois les mesures effectuées, la valeur calculée de la
superficie s'affiche a I'écran.

5. Appuyez sur le bouton pour passer en mode mesure simple.
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Mesure et calcul de volume
6. Appuyez deux fois sur Y& pour engager le mode mesure de volume.

7. Le laser est activé lorsque le mode mesure de volume est engageé.

8. Suivez les instructions a 'écran et mesurez la largeur (1), la
longueur (2) et la hauteur (3).
9. Une fois les mesures effectuées, la valeur calculée du volume

s'affiche a I'écran.
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Mesure indirecte

Cet appareil peut calculer les distances en utilisant le Théoreme de
Pythagore. Vous pouvez utiliser les méthodes suivantes pour mesurer et
calculer les distances a des endroits inaccessibles. Il existe 6 modes de
mesure indirecte, et vous pouvez choisir le mode désiré en appuyant sur
le bouton @ pour passer d'un mode a l'autre.

Appuyez surle bouton pour activer les fonctions de mesure indirecte
dans l'ordre suivant :

Mesure indirecte | = Mesure indirecte II = Mesure indirecte IIl—>
Mesure indirecte VI —» Mesure indirecte V — Mesure indirecte VI —»
Mesure dangle — Mesure simple.

Mesure indirecte de distance |

(Calcul du cdté opposé du triangle rectangle)

1. Appuyez une fois sur le bouton licone > apparait a
'écran avec I'hypoténuse clignotant, et le faisceau laser est activé.

2. Appuyez sur le bouton{§gg)pour mesurer I'hypoténuse clignotant
(1). La distance s'affiche a I'écran.

3. Appuyez a nouveau sur le bouton pour mesurer le coté
adjacent clignotant (2) du triangle rectangle.

4.L'appareil calcule automatiquement la longueur du cété opposé
(X), et affiche les valeurs figées de I'hypoténuse et du coté
adjacent. La hauteur du c6té opposé au triangle rectangle (X)
s'affiche sur la ligne du bas.
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Mesure indirecte de distance Il

(calcul de I'opposé du triangle)

1.Appuyez deux fois sur le bouton Y, licone > apparaita
I'écran avec son hypoténuse supérieur clignotant, et le faisceau
laser est activé.

2.Appuyez sur le bouton pour mesurer I'hypoténuse supérieur
clignotant (1). La distance s'affiche a I'écran.

3.Appuyez une nouvelle fois sur le bouton pour mesurer
I'hypoténuse inférieur clignotant (2). La distance s'affiche a I'écran.

4. Appuyez une nouvelle fois sur le bouton pour mesurer la

hauteur clignotante du triangle (3). La distance s'affiche a I'écran.

5.L'appareil calcule automatiquement la longueur totale du
cOté opposé du triangle, et affiche les valeurs figées des deux
hypoténuses et la hauteur du triangle. La longueur du c6té opposé
du triangle (X) s'affiche sur la ligne du bas.
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Mesure indirecte de distance Ill - (calcul de la différence

entre les deux cotés opposés de deux triangles rectangles)

1. Appuyez trois fois sur le bouton BJ Licone apparait a
I'écran, avec I'hypoténuse supérieur clignotant, et le faisceau
laser est activé.

2. Appuyez sur le bouton pour mesurer I'hypoténuse supérieur
clignotant (1). La distance s'affiche a I'écran.

3. Appuyez une nouvelle fois sur le bouton pour mesurer
I'hypoténuse central clignotant (2). La distance s'affiche a I'écran.

4. Appuyez une nouvelle fois sur le bouton @& pour mesurer le coté
adjacent clignotant (3) du triangle rectangle. La distance s'affiche
également a 'écran.

5. L'appareil calcule automatiquement la longueur du c6té opposé
du triangle supérieur (X), et affiche les valeurs figées
des deux hypoténuses, et le cté adjacent. La longueur du c6té
opposeé du triangle supérieur (X) s'affiche sur la ligne du bas.




HAN

Pyth. Il

|8 |
¥
ul al
N N
0.6 0.7 c0T4m




Mesure indirecte de la hauteur verticale IV - (calcul de la hauteur

opposée du triangle rectangle avec la mesure d'angle)

1.Appuyez quatre fois sur le bouton T Ticone [ apparait sur
I'écran avec son hypoténuse clignotant, et le faisceau laser est
activé.

2.Inclinez l'appareil et orientez le faisceau laser vers la cible. L'écran
affiche I'angle d'inclinaison.

3.Appuyez sur le boutonpour mesurer I'hypoténuse clignotant
(1). L'appareil calcule automatiquement la hauteur du cété opposé
(X), et affiche les valeurs figées de I'hypoténuse et de l'angle
d'inclinaison. La hauteur du cété opposé du triangle rectangle (X)
s'affiche sur la ligne du bas.
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Mesure indirecte de la hauteur verticale V - (calcul de la

hauteur opposée du triangle avec la mesure d'angle)

1.Appuyez cinq fois sur le bouton licone D> apparait sur
I'écran avec son hypoténuse supérieur clignotant, et le faisceau
laser est activé.

2.Inclinez I'appareil et orientez le faisceau laser vers la cible.
Appuyez sur le bouton pour mesurer I'hypoténuse supérieur
clignotant (1).

3.Inclinez I'appareil et orientez le faisceau laser vers la cible.
Appuyez sur le bouton pour mesurer 'hypoténuse inférieur
clignotant (2). L'appareil calcule automatiquement la hauteur du
coté opposé du triangle (X), et affiche les valeurs figées des deux
hypoténuses et du second angle d'inclinaison. La hauteur du coté
opposé du triangle (X) s'affiche sur la ligne du bas.
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Mesure indirecte de la hauteur verticale VI - (calcul de la
hauteur comme différence entre les deux triangles rectangles
opposeés avec la mesure d'angle)

1. Appuyez six fois sur le bouton L'icéne & apparait a
I'écran, avec I'hypoténuse supérieur clignotant, et le faisceau
laser est activé.

2. Inclinez I'appareil et dirigez le faisceau laser vers la cible.
Appuyez sur le bouton pour mesurer |'hypoténuse supérieur
clignotant (1). La distance s'affiche a I'écran.

3. Inclinez I'appareil et orientez le faisceau laser vers la cible
inférieure. Appuyez sur le bouton pour mesurer I'hypoténuse
central clignotant (2).

3.L'appareil calcule automatiquement la hauteur du cété opposé
du triangle supérieur (X), et affiche les valeurs figées des deux
hypoténuses et du second angle d'inclinaison. La hauteur du cété
opposeé du triangle supérieur (X) s'affiche sur la rangée du bas.
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Mesure d'angle

1. Appuyez sept fois sur le bouton BJ Licone ~ apparait
sur I'écran. Le faisceau laser est activé et I'angle s'affiche dans la
rangée inférieure.

2. Inclinez I'appareil et orientez le laser vers la cible. Appuyez sur
le bouton pour mesurer I'angle d'inclinaison. La valeur figée
s'affiche sur la ligne inférieure.

3. L'appui sur ou sur = vous permet d'ajouter ou de
soustraire les mesures d'inclinaisons suivantes.

4. Aprés avoir appuyé sur le bouton [EJ ou sur [l inclinez
I'appareil et orientez le laser vers la cible. Appuyez sur le bouton
pour mesurer I'angle d'inclinaison supplémentaire, I'écran
affiche les valeurs figées, les mesures actuelles et le signe +
clignotant.

5. Appuyez de nouveau sur ou sur= pour calculer la
somme ou la différence, au choix.

al 0 &l 0 g 0\ gl
N N N AN -
) 255 + 300 - YeY
255 300 555 04




Mesure d'angle avec "faux zéro"

1. Appuyez sept fois sur le bouton L'icone >\ apparait sur
I'écran. Le faisceau laser est activé et I'angle s'affiche dans la
rangée inférieure.

2. Maintenez appuyé le bouton pour définir le zéro de référence
d'inclinaison comme "faux zéro". L'écran affiche l'icone 3>

*1
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3. Inclinez I'appareil au-dessus ou au-dessous du zéro de référence
et orientez le laser vers la cible. Appuyez sur le bouton pour
mesurer linclinaison par référence au zéro de référence. En bas a
gauche de I'écran, 'orientation de la fléche indique si la mesure est
au-dessus ou au-dessous du zéro de référence.

T ik

SET SET

> 2nn° > 20n°
. yoo® | 1oo°

4. Appuyez sur le bouton pour effacer la “configuration de
référence’.




Mesure par sous-segments

La mesure par sous-segments permet de diviser les longues
distances en segments égaux. Cette fonction est utilisée en mode
de mesure continue avec distance par sous-segments prédéfinis.

Configuration de la distance par sous-segments H] STAKE

1. Maintenez appuyé le bouton E pour passer
en mode paramétrage.

2.Appuyez pour augmenter la valeur .
prédéfinie des sous-segments. - | D D D m

3.Appuyez sur le bouton pour passer d'un chiffre a 'autre avant
et apres le séparateur décimal.

4 Maintenez appuyé pour enregistrer la valeur et quitter
le mode configuration.

5.Pour restaurer le zéro, passez en mode paramétrage. Réinitialisez
la valeur sur zéro, et appuyez sur

Utilisation des sous-segments avec distance prédéfinie
1.Activez le mode de mesure continue en appuyant sur
2.L'icbne Sous-segments apparait en regard du témoin mode de
mesure continue.
3.Appuyez sur le bouton gz pour commencer la mesure continue.
4.Appuyez surle signe A\ pour avancer et sur le signe "\ pour
reculer et atteindre la distance prédéfinie, ou son multiple le plus proche.
5.L'appareil émet un signal sonore pour indiquer que la distance
rédéfinie ou sa valeur multiple est atteinte.
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Stockage en mémoire et rappel des résultats

La mémoire interme peut stocker 50 mesures ou résultats de calcul.

1.Appuyez sur pour enregistrer le résultat de la mesure dans la
mémoire de 'appareil. L'index de la cellule mémoire apparait en
haut de I'écran. Si la valeur stockée est le résultat d'un calcul, les
mesures utilisées pour ce calcul sont également stockées.

2.Pour afficher les mesures stockées, maintenez appuyé le bouton
"MEMORY".

3. Appuyez surou sur= pour rappeler la cellule mémoire. Le
résultat de la mesure ou du calcul s'affiche sur la ligne inférieure.
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4. Pour effacer toutes les mesures en mémoire, 13
maintenez appuyé le bouton HI +MEMORY
Rétroéclairage . ]
Appuyez briévement sur le bouton pour |- 0T
activer le rétroéclairage de I'écran. E ELI E 2
i m

Mode pointeur laser
Maintenez appuyé n pour activer le mode pointeur laser.
Maintenez appuyé pour désactiver le mode pointeur laser.

Minuterie

1. Appuyez sur le boutonE pour configurer le minuteur pour la
mesure a rebours. Chaque clic surﬁ
pour augmenter la durée d'une seconde.

2.Le minuteur peut étre réglé entre 3 et 15 H] Isecl
secondes.

3.Une fois le minuteur configuré, appuyez sur
pour démarrer le décompte. L'appareil effectue | _ | ¢
la mesure une fois le décompte a zéro.. )

Clapet / Beam Finder

Le clapet rouge de conception unique propose des fonctions uniques :
1. Amélioration de la visibilité du point laser rouge, notamment en
conditions lumineuses élevées.

2.Protection du bloc de touches des dommages et d'une activation
accidentelle.




ETALONNAGE DU CAPTEUR D'ANGLE

1.Cherchez une surface plate, stable et plane, comme une
table, avant de commencer la procédure d'étalonnage.

2.Placez I'appareil hors tension.

3.Maintenez appuyés les deux boutons et
le bouton kel jusqu'a ce qu'un bref signal sonore
soit émis et que "CALQ" s'affiche a I'écran.

4.Tenez I'appareil debout vers le haut, I'écran LCD  [R&i%sS
face a vous.

5. Appuyez sur le bouton , pour démarrer |'auto-étalonnage
(1e étape). 2 signaux sonores brefs sont émis. "CAL I'
apparait & I'écran et un signal sonore long est émis, indiquant
que I'étape 1 de I'étalonnage est terminée.

6.Tournez I'appareil de 180°, le dos face a vous. n
7.Appuyez sur le bouton , pour démarrer l'auto- -
étalonnage (2e étape). 2 signaux sonores
brefs sont émis. "CAL2" apparait & I'écran et un

signal sonore long est émis, indiquant que I'étape
2 de I'étalonnage est effectuée.




8.Une fois I'étape 2 effectuée, posez I'appareil sur la table, I'écran
LCD vers le haut.

9.Appuyez sur le bouton pour poursuivre l'auto-étalonnage
(3e étape). 2 signaux sonores brefs sont émis. "CAL3" apparait a
I'écran et un signal sonore long est émis, indiquant que I'étape 3
de I'étalonnage est effectuée.

CALOZ

180°

10. Une fois I'étape 3 effectuée, tournez I'appareil de 180° sur la
table, I'écran LCD toujours vers le haut.




11. Appuyez sur le bouton pour poursuivre l'auto-étalonnage
(4e étape). 2 signaux sonores brefs sont émis. "CAL4" apparait
a I'écran et un signal sonore long est émis, indiquant que I'étape
4 de I'étalonnage est effectuée.

12. Une fois I'étalonnage effectué, I'appareil s'éteint automatiquement.

13. Pour restaurer les parameétres par défaut, passez en mode
étalonnage en maintenant appuyés les deux boutons et
jusqu'a ce que "CALO" apparaisse a I'écran.

14. Appuyez briévement sur le bouton [§eff, "RESET" apparait
momentanément sur la ligne du bas.

15. Maintenez appuyé le bouton jusqu'a ce que "CAL I'
s'affiche a I'écran, suivi par une confirmation temporaire — "0K"
qui s'affiche sur la ligne inférieure.

16. Maintenez appuyé le boutonpour placer I'appareil hors
tension.




UTILISATION DE L'APPLICATION
=3 BLUETOOTH

1.Téléchargez et installez I'application MEASURE CAM

%3Gl Gl W 89% 07:43 @ A @R 6. Gl B 0743
& MEASURE < :
€ measure mate 4 MA »
17014 Measure Mate : Ul
MATE * Precaster Enterprises Co., (TD
i L) Measure Mate
B INSTALLED Bl S - ccaier Enterprises Co, LTD
E PEci3
. ' . . .
2. Activez I'application o | S
MEASURE Tk S
MATE * Save Your LDM measurements ints
T phetos in a few dlicks! Na Mare Hand
Measure Mate READ MORE

3.Maintenez appuyé le bouton Bluetooth
L'icone Bluetooth & I'écran se met a clignoter.

4.Touchez I'icone JE}] , le téléphone commence a rechercher les
appareils Bluetooth.

a ] L 1] %+ 3G,

Measure Cam




5. Une fois le télémeétre laser détecté et affiché sur I'écran du
téléphone, appuyez dessus pour établir la connexion Bluetooth
entre le téléphone et le télémetre. Le télémeétre émet un signal
audio et l'icone Bluetooth & I'écran arréte de clignoter et s'affiche
fixement. Le téléphone et le télémétre sont connectés.

Laser Distance Meter i ——

6.Pour prendre une photo, appuyez sur l'icéne appareil photo et
suivez les instructions. o et




7. Pour dessiner la fleche de mesure sur limage, appuyez suraY
licone ou ¥ pour choisir la fléche désirée, et faites glisser la fl
éche sur ['écran.

8.Pour confirmer, appuyez sur l'icdne +/ dans le coin supérieur
gauche.




9.Pendant l'utilisation de I'image, une fenétre semi-transparente
blanche apparait dans le coin supérieur droit de I'écran.
Lorsqu'une mesure est effectuée par le télémétre, le résultat
apparait dans cette fenétre.

10. Pour attribuer le résultat a la fleche, faites glisser le nombre
de la fenétre sur la fleche sélectionnée jusqu'a ce que la fléche
devienne jaune et relachez-le. Le nombre est attribué a la fléche.
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11. Vous pouvez personnaliser |'apparence de la fleche dans les
"Paramétres’.

Line Setting

Preview

Value

Thickness —

=2
Color ||

1

12. Vous pouvez renommer l'image en appuyant sur l'icéne m
13. Pour partager l'image, vous pouvez appuyer sur licone E
14. L'appui sur l'icone entraine I'ouverture des icones

- . i i 66% 12:48
suivantes :

o - Ajouter une remarque/un
commentaire écrit

. u - Ajouter une vidéo.

. m - Ajouter un commentaire audio.




Portée de mesure 0,05m ~ 100m
Résolution 0,001 m

Précision +1,5mm

Vitesse de mesure 05s

Capacité de la mémoire |50

Type laser 650nm, Classe I, <1mW
Dimension du faisceau | 25mm@30m
Alimentation 2 piles AAA

Autonomie des piles 10 000 mesures
Température de -5°C a45°C
fonctionnement

Température -20°C a 60°C
d'entreposage

Extinction automatique | Apres 3 minutes

de l'appareil

Extinction automatique | 30 secondes

du laser

Poids 0,134 kg

Dimensions 120 x 55,6 x 31 mm (L x L x H)




GARANTIE

Ce produit est couvert par une garantie limitée de deux ans
contre tous défauts de matériel et de fabrication.

Cette garantie ne couvre pas les produits utilisés de fagon
inappropriée, modifiés ou réparés sans le consentement de
Kapro.

En cas de probléme avec votre niveau laser, veuillez ramener
le produit au lieu d'achat avec la preuve d'achat.

Modéle n° 377
L'étiquette de numéro de série se trouve sur le couvercle du
compartiment a piles.

CERTIFICAT DE CONFORMITE CE

Ce produit est conforme aux normes de compatibilité
électromagnétique (CEM) établi par la directive européenne
2014/30/EU et le réglement pour basse tension 2014/35/EU.

DECLARATION DE CONFORMITE CE

Nous déclarons sous notre responsabilité que le produit: 377
est conforme aux exigences et réglementations suivantes :
2014/30/EU

2011/65/EU

EN60825-1: 2014

EN61326-1: 2013




Bnaropgapum Bac 3a nokynky HaLLero npodeccroHarnbHoro
nasepxoro gansHomepa KAPROMETER K7.

MoxanyiicTta, BHUMATENBHO NPOYTUTE 3TY UHCTPYKLMIO Nepes
TeM, KaK UCMonb30BaThb JarbHOMep B NepBbiv pa3. Tenepb Bbl
SBNSETECh BfafeNibLeM OAHOTO W3 HaLUMX WHHOBALMOHHbBIX
N3MepuTENbHbIX NPUOOPOB. B 9TOM MHCTPYMEHTE NOMb30BaHa
COBPEMEHHAsl nasepHas TEXHOMOrus, KoTopas MO3BOSUT
BaM M3MEPSTb UMU BbIYUCMATL PACCTOSHUA ObICTPO, TOYHO
N HapexHo. BctpoeHHbldr Mogynb Bluetooth B couetaHum ¢
BecnnaTHbIM NPUNOXEHNEM MO3BOMUT BaM MEPEHECTU BaLuy
N3MepeHnst 1 LOKYMEHTUPOBATb WX Ha CHUMKaX C MOMOLLbIO
Balero cmapTtdoHa unu nnaHwetHoro [1K.Kpome Toro
9TOT MHCTPYMEHT BCTPOEHHbIN  3NEKTPOHHO-MEXaHNYECKMI
yrnomep, KOTOPbIN OTKPbIBAET NEpes BaMu AOMOMHUTENbHbIE
BO3MOXHOCTM, B TOM 4ucne ObICTpbIi M yA06HbIA €nocob
KOCBEHHbIX M3MEPEHNI.

CEPD |P=

BXOpAT

Up to 100m

CoxpaHuTe 3TO PYKOBOACTBO
AAAl NOCAEAYIOLLLET0 UCIOAb30BAHHA.
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- XY xapaktepucTHiy

* V1amepeHue pacctosHuit Ao 100 M BHYTpU NOMeLLeHNit

* lamepeHue paccTosHni 4o 10 M BHe noMeLLieHui

* BCTPOEHHbIN NPO3payHblii KpaCHbIA SKpaH A1 YCUeHns
APKOCTM JTa3epHOM TOYKM 1 3aLLWTLI KIaB1aTypbl OT NOBPEXAEHNI
W CYyYalHbIX HaXaTun

* 4-x cTpoyuHbIn XXK-aucnnei ¢ noaceeTKom

* BetpoeHHbin mogynb Bluetooth

* becnnatHoe npurioxeHne "MEASURE CAM" Ha App store
Google play (iPhone 1 Android) 5

* BCTPOEHHbIIN 3MIEKTPOHHO-MEXaHNYECKNIA YTTIOME.

* laMepeHue nnoLazei n 06bEMOB 5 )

* Cymma 1 pa3HOCTb pe3ynbTaToB U3MEPEeHUiA / paccyEToB.

* MamepeHme kpaTyaiLero paccTosHUS 40 Lienu € NOMOLLbIO

eXIMa JNHaMI4ECKOTO (HenPepbIBHOTO) N3MEPEHNS

* KocBEHHOE M3MEepeHNe pacCTosiHUIA C UCMONb30BaHNEM
TeopeMbl Mudbaropa (ecnu NpsiMoe n3MepeHne HeROCTYMHO).

* KoCBEHHOE M3MepeHIe BbICOTbI C UCMOMb30BaHNEM yrriomepa
ecrnv NPsIMOE U3MEPEHNE HELOCTYMHO)

* PaclumpeHHas yHKumA namat, 50 saueek ana xpaHeHus
IQ_)G3yJ'IbTaTOB M3MepeHuit / paccyéTos

* Perynupyembliii Taimep 0bpaTHOro oTcyéTa

* Tpu ONOpHbIe TOYKK Ha BbIGOP

+ CeMb enHUL U3MEPEHUS

* XXK-gucnnen ¢ nogceeTkon

* HoukaTop 3apsaa b6atapen

* Pe3bboBoe kpennexne ang wratmea 1/4"-20UNC

B ynakoBke:
1. JansHomep Kaprometer K7 3. batapen Tuna AAA, 2 wr.
2. Yexon ans nepeHocku ¢ 4. PykoBOACTBO NOSb3oBaTeNs

KpenneHnem Ha nodac




TEXHUKA BE3ONACHOCTHU
“

Aror I'IpH60p ABAAIETCA UCTOYHUKOM U3AYYEHUA, KOTOpOE
otHocutco K Kaaccy Il B cooTBeTcTBUMM co cTaHpAapTom EN
60825 -1

lasepHoe n3ny4yeHne MOXeT NPUBECTY K %

Cepbe3HbIM NOBPEXAEHNAM rna3

* He gonyckanTe nonagaHus nasepHoro nyya B rnasa

* He ycTaHaBnuBainTe nasep Tak, Ytobbl OH MOr
HenpeaHaMepeHHO 0cnennaTb Bac Unu Apyrvx nioaen.

* He ucnonb3yite nasep BOnu3n geTen n He no3sonsite
[ETAM UCMOMNb30BaTh NasepHbIn Nprubop.

* He pgonyckanTe nonagaHus nasepHoro nyya B rnasa
yepes yBennuuTenbHbIe ONTUYECKUE YCTPONCTBA,
TaKue kak BUHOKMb UMK TENECKON, TaK Kak 3To
NOBBLILIAET CTEMNEHb NOBPEXAEHUS rMa3.

a NPEAYNPEXXAEHME: 3701 npubop copepxut

CBUHEL, B NPUNOe, Takke HEKOTOPbIE 3NEKTPUYECKME

YacTu coaepxaT XMMUYECKMEe BELLECTBa, KOTOpbIe

N3BECTHbI B WTaTe KannopHNs Kak BbI3blBaKOLLME pak,

AedeKTbl Y HOBOPOXAEHHBIX UMK ApYyrue HapyLLeH!s

PEnpPOaYKTUBHON (OYHKLMN.

(Kogekc 3popoBbsi 1 besonacHocTy wrata KanuopHus,
Pasgen 25249.6 nonoxeHue 65)
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KpacHbli OTKMAHOM 3KpaH npeAHa3HAYEeH AAA
YAyYLLEHHWA BHAMMOCTH Aa3epHOro Ayya. He
HanpaBAsiiiTe Aa3ep B rha3a - Aa3epHoe U3AyuYeHHe
MOXET OCAENUTb.

* He yoansuTe v He uckaxaite npegynpexaatoLne Hagnucu.

* He pas6upaitte npubop, usrnyyeHue nasepa MOXeT HaHECTU
Bpef rnasam.

* He ponyckanTe nageHns nasepHoro gansHomepa.

* He ncnonbayite pacTBOPUTENM 115 OYUCTKN Na3epHOro
[anbHoMepa.

* He ucnonbayiite npubop npu Temnepatypax Huxe -5° C
unu Bbiwe +45° C.

* He ncnonbayiite npubop BO B3PbIBOONACHBIX Cpeaax, Takux
KaK NerkoBOCMIamMeHsIoWMECs XUOKOCTM, rasbl UIu Mbifb.
Vckpa oT anekTponpubopa MOXET BbI3BaTb BO3ropaHue.

« [Ins npenoTBpaLLeHus NpoTeyku batapen 1 Koppo3um
npubopa W3BneKanTe aNEMEHTbI NMUTAHUS ECNN He
nnaHupyeTe NCNonb30BaTh NPMOOP JONToe Bpems.




Mpumeyvanus:

+ [InanasoH 1 TO4HOCTb N3MEPEHNIA 3aBUCST OT TOrO,
HaCKOMbKO XOPOLLO Nla3epHblil fyy 0TpaxaeTcs oT
MOBEPXHOCTU Lienw.

* YBenuyeH1e KoHTpacTa Mexay OTPaxEHHbIM y4OM W
OKPY)XalOLLMM CBETOM (HanpuMep 3aTeHeHue Lenm) u /
WNW 1cnonb3oBaHue Heno Unu 3epkanbHUn MULLEHN
MOXET MOBbLICUTb A1anasoH N TOYHOCTb N3MEPEHUIA.

* B HopMarbHbIX YCNOBUSIX TOYHOCTb M3MEPEHMs
* 1.5 MM, norpeLwHocTb +£0.25 MM/M cneayeT yunTbiBaTb
AOMOMHUTENLHO Ha aucTaHuusix bonee 10 m.

* ApKMI COMNHEYHbIN CBET, LUIEPOXOBATbIE MOBEPXHOCTH,
OYeHb KOPOTKWE PacCTOSHNS, O4eHb Crabbli unm
OY€Hb CUIbHbIA OTPAXEHHbIA CUrHaN MOTyT NPUBECTM
K OTKIOHEHUSIM, MpeBbILatoLmmM £10 MM, @ B KpanHuX
cnyyasx — K Nofny4YeHN0 HEeHaAEXKHbIX Pe3ynbTaToB.




* [IpoTupante NMH3Y 1 KOpnyc farbHOMEPa TOMbKO YUCTON,
MSTKOW TKaHb!0.

* He ucnonb3yite pacteoputen.

+ Ecnn Ha ganbHOMep nonana Bofa, NpocyLuuTe ero nepea

TEM Kak MOMECTUTb B 4eXOr.

V3BnekuTe BaTapenku ecnv He NnaH1pyeTe MCNonb30BaTh

npnbop gonroe Bpems.

KOAbI OLLUBOK
Koa | Onucanue PeweHue
Err01 Llenb 3a npegenamu gnanasoqa BbibepuTe Lenb B npeaenax
13MepeHuit [nanasoHa u3mepeHui

Err02 Crmwkom cnabblit 0TpaxeHHbIit curHan | Beibepute apyryto noBepxHoCTb
Lenu / Mcnonb3yiiTe MULLEHD.

Err03 Bonee 4em 5-T1 3HauHbIi pesynbTat Paspenute nsmepeHue Ha
MPOMEXYTOYHbIE Y4aCTKN.

Err04 Owmbka npu KOCBEHHOM M3MEPEHIN [poBepbTe NPaBUNBLHOCTL BCEX
3TanoB N3MepeHHs.

Err05 Huakuit 3apsig 6aTapeek YcTaHoBUTe HOBblE BaTtapeliku

Err06 BHe ananasoHa pabouux Temneparyp Bbinonnute n3mepexve
B Auana3soHe pabounx
Temneparyp AanbHomepa

Err07 | Cnmwkom cunbHoe okpyxatoLee 3ateHute obnactb Lenu uivnm
OCBeLLeHIe AanbHomepa




a.
b.
c.

d. Taimep

e.

f.
g

esg—xw

p.

. Cbpoc / BbIKMOYeHe

XKK-aucnnen
KocseHHble n3mepeHus / Yron
BblynTtaHme

OnopHas Touka

N3mepeHve

MoacBeTka akpaHa /

NasepHas ykaska
[nHamunyeckoe(HenpepbIBHOE)
n3MepeHue / YcTaHoBKa pexuma
PaCMomnoxeHust CToek

EanHuubl nameperns /

Mogaynb Bluetooth
Mnowags/obbem

CrnoxeHve

3anuch B NamMsTh / YTEHWE U3 NaMsATy

OTknaHas Kpbika
. OKHO NpWEMHYKa OTPaKEHHOTO nyya
OKHO MCTOYHMKA Na3epHOro lyya
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WuavkaTop paboTbl nasepa
OtobpaxeHue yrna
Mnowaab 1 06bem

Peructp namsitu

Tanmep

CocTosiHve Hatapen
OnopHas Touka

KocBeHHble n3mepeHus
OtobpaxeHune MakcumMyma u MUHUMyMa
CnoxeHue 1 BblumTaHne
Bluetooth

PexuM pacnonoxeHns CToek
HenpepbIBHOE N3MEpEHMe
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YCTAHOBKA SAEMEHTOB NMUTAHUA

1. 91071 npubop nutaetcs ot 2-x 6atapen AAA.
2. [Ins 3ameHbl 6aTapeek CABMHBTE BHM3 KPbILLKY
BaTapeiHoro oTceka.
3. BcrasbTe 2 HoBble 6aTtapeiik AAA 0fHOI Mapku
B COOTBETCTBWM C MOMSAPHOCTBHO, YKa3aHHOM BHYTPY
BaTapeiHoro oTceka.
. 3akponTe KpbILKy BaTapenHoro oTceka.
YpoBeHb 3apsga 6atapeun oTobpaxaeTcs Ha kpaHe
WHAWKaTOPOM BEy .
Ecnv nHamnkaTop BbIrMSAMT Kak &3 - 3apsiga XeaTut
npumepHo Ha 1000 namepeHuit.
Cnepyet 3ameHnTb HaTapeun ecnv MuratoLmia
WHAWKATOP HU3KOTO 3apsda 3 MOSBMSAETCA Ha SKpaHe.

A

He3[0 KpenneHus K
MeEY

Kpbiwka baTapeiHoro
oTceka

(0)
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a NPEAYNPEXAEHUE: baTapeun MoryT nopTuThbCS,
npoTekaTb UK B3AyBaTbCS, YTO MOXET NPUBECTMU K TPaBMaM
UK NoXxapy.

1. He 3akopaunBaiite knemmbl 6atapeit.

2. He 3apspkaiTe LienoyHble 6atapen He npeaHa3HaYeHHble
AN NOBTOPHOW 3apsaKM.

3. He cnepgyeTt cmelumBaTh CTapble 1 HoBble HaTapew.

4. He BblbpacbiBaite 6atapen ¢ 6bITOBbIM MyCOPOM.

5. He Bpocaitte 6atapeu B OroHb.

6. MoBpexaeHHble Ny pa3psikeHHble GaTapen SOmKHbI
ObITb YTUAN3MPOBAHBLI B COOTBETCTBUN C MECTHBIMY
npaBunamu.

7. XpaHuTe 6atapemn B HEOCTYNHOM A1 AeTen MecTe.




WHCTPYKLUA NO NPUMEHEHUIO

BKAloueHHE U BbIKAIOYEHHE

1. Ha)KMVITe nnm AN BKIOYEHUS npubopa.

2. [Nocne 3aBepLUeHns NpoLeaypbl 3anycka BKIHYNATCA
nasep u gansHomep 6yaeT rotos k pabore.

3. ns toueHns npubopa HaXMUTE 1 yaepxuBanTe

KHOMKY [0 LSIMHHOTO 3BYKOBOIO CUrHana.

U3mepeHue paccToAHUuA

1. HaxmuTe KHomky I/IJ'IVI,EI,J'IFl BKMtO4EHMS Npubopa.

2. HanpaBbTe nasepHyto TOUKY Ha Lenb U HaXMuUTe

3. Bbl ycrbiwnTe 3BYKOBOW CUrHar, pesynbTaT M3MepeHns
0TOBPA3NTCS B HUKHEN CTPOKE 3KpaHa, lasep BbIKMIOYUTCS.

4. Ecnm npnbop He Nonyymn OTpaxEHHOro curHana Bbl
yCrbllWnTe [BONHON 3BYKOBOW CUrHan.

5. Haxmute KHOﬂKyHTOGbI BKIMIOYUTb Nasep 4N
CneaytoLLero aMepeHus.

6. Haxmure eLlé pa3 Ans BbIMOMHEHUS CreayoLero

MEAS,

N3MepeHNs.
] ]
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AvHamuuyeckoe (HenpepbliBHOE) U3MEpPEHHE

1. dnHammnyeckoe 1nm HenpepbIBHOE N3MEPEHME
peKoMeHAyeTCs Ans noucka HeobXxoaNMoro pacCTosHUS.

2. HaxmuTe sl AN nepexoa K pexumMy AUHaMUYecKoro
n3mepeHus, Ha akpaHe nossatca 3Haykv MIN n MAX.

3. HanpaBbTe nasepHblil NyY Ha Lerb.

4. Haxmute (@Y 4T0Bbl HaYaTb AMHAMUYECKOE N3MEPEHME.

5. MNepemetLanTe nprbop A0 MOMYYEHNS XENaeMoro pesyrsTara.

6. [Ins npMoCTaHOBKM AMHAMUYECKOTO U3MEPEHUS HAXMUTE
KHOMKY

7. [ins Bo3BpaTa B 06bIYHbIN pexuM paboTbl HaxXMUTe
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OnopHble TOYKH U3MEPEHUS.

Mpnbop no3sonseT n3MepeHne oT TPEX OMOPHBIX TOYEK Ha
Kopnyce: 3agHss rpaHb, cepeayHa (LUTaTMBHOE KpenneHue)
W NepesHss rpaHb.




Mo ymMonyaHmio N3MepeHus BbINOMHAOTCS OT 3aHEN rpaHu
kopnyca.

HaxaTtusmu Ha KHOMKY Bbl MOXETE BbI6paTb apyryro

OMOPHYH TOYKY.
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CyMma M pa3HOCTb pe3yAbTaTOB U3MEPEHHH

1. Mocne BbINOHEHUS NEPBOTO U3MEPEHNUS HAXMUTE
unm = 4TOObI COXPaHWUTL Pe3ynbTar U3MepeHus ans
CNOXEHWS U BbIYUTaHMS.

2. BbInonHuTe BTOPOE M3MepeHue.

3. Haxmute KHomky l4T06b| NpnbaBuTbL pesynbTaT
BTOPOro M3MEPEHUs K NepBoMy Wi H 4TOObI BHIYECTD
pesynbTaT BTOPOro M3MepeHUs 13 NepBoro.
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Bbl MOXeTe cknaablBaThb U BbIYUTATb TakiM ke 0Opasom
nnowaau, 06bEMbI 1 yrmbl.

EAMHHMUBI U3MepeHus

3T0T Npnbop NO3BONSET BbIOOP EAMHUL, U3MEPEHUS U3 CEMM
BapUaHTOB - CMOTpUTE TabnnLy HUXe.

1. Haxmute KHOI'IKy ANS BKMIOYeHus npubopa.




2. Haxmure Ha krorky [ uro6bl BoiTv B pesxvm BbiGopa.
3. BbIGepHTe HyXHbIE EAUHULIEI U3MEPEHs HAXATUSIMU Ha
kronkv [l vv (.

4. Haxxmute Ha KHOrKy

L|To6|>| BbITY 13 pexmuma

BblbOpa.

HI TUNIT
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U3meputeabHble PYHKLUH

[NansHomep KAPROMETER K7 npegnaraet pasnuyHble
N3MepuTENbHbIE PYHKLMMW, KOTOPbIE NO3BOMSAT OCYLLECTBUTL
HYXHble Bam u3meperuns. Cneayinte npuBeLEHHOMY HIKe
anropuTMmy ynpasneHus na3epHbiM 4anbHOMEPOM.

BknitoumTe npubop.

MocnenosatensHble Haxatus Ha kronky Y&J aktveupytot
NPOCTPAHCTBEHHbIE M3MEPUTENbHbIE YHKLMM MO
cregyroLemy Lykny:

Mnowagp —» Obbem —» PacctosHne —p




Maowaab - U3mepeHus U pacuet

1. HaxmuTe KHOMKy OOMH pa3 Ans akTueaLum pexuma
“3mMepeHus nroLaau.

2. [pun aKkT1BaLmm pexuma BKIYUTCS Nasep.

3. CnegynTe MHCTPYKUMAM Ha 3KpaHe A1 U3MEPEHUs
WKpKHBI (1) 1 anuHbI (2).

4. ocne 3aBepLUEeHNs BCEX M3MEPEHUI pacCUUTaHHOE
3HayeHu1e noLaamn nosBUTCA Ha 3KpaHe.

CLR

5. HaxmuTe Ha KHonKy [Kell 4TOObI BLIATU B PEXUM
0BbIYHOTO M3MEPEHNS PaCCTOAHUS.

U3mepeHue nnowagu
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06b€Em - UsmepeHuUa U pacueT

1. Haxmute kHonky 5] ABaXab! ANS aKTUBaLUKM pexima
n3mepeHust obbEMa.

2. [pun aKkTUBaLmn pexuma BKIKYUTCS Nasep.

3. CriegyiTe UHCTPYKLMSAM Ha 3KpaHe LN U3MepeHns
wupwmHbl (1), AnuHbl (2) v BbICOTHI (3).

4. ocne 3aBepLLeHNs BCEX M3MEPEHUN pacCHUTaHHOE
3HayeHne 06bEMa NOSBMTCS Ha SKPaHE.

5. Haxxmute Ha krHonky Y& vnv [l 4ToBbI BLINTY B pexim
00bIYHOMO M3MEPEHNS PACCTOSHNA.
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KocBeHHble u3MepeHus

HansHomep KAPROMETER K7 MOXeT BbIYUCNISATL PACCTOSHNSA
no Teopeme lMudaropa.

Bbl MOXeTe MCMOMb30BaTh KOCBEHHOMO M3MEPEHUs 415
N3MEPEHNS U BbIYMCIIEHUS PACCTOSHUSA B CRy4yasx, koraa
NpsIMOe U3MEPEHNEe HeQOCTYMHO. IMETCS LeCTb PEXMMOB
KOCBEHHOIO M3MepeHMs 1 Bbl MOXETE BbIOPaTb HYXXHbIN PEXUM
HaxaTtnamu Ha kHorky EEJ.

[MocnefoBaTesnbHbIE HAaXaTUA Ha KHOI'IKyaKTI/IBVIpy}OT
(DYHKLMN KOCBEHHOTO U3MEPEHUS MO CrIEAYIOLEMY LIMKITY:
KocseHHoe usmepeHue | —» KocseHHoe usmepenme Il —
KocseHHoe usmepenme Ill— KocseHHoe nsmepenme IV —
KocseHHoe nsmepeHnmne V —» KocseHHoe usmepeHue VI —»
ViamepeHue yrna — ObblYHOE M3MepeHne pacCTosHNS.

KocBeHHoe U3MepeHHe paccToAHUA |

(Pacuet paccTosiHMA KaK NPOTHBOAEXALLEro KaTeTa B

NPAMOYrOAbHOM TPEYFOAbHHKE)

1. HaxxmuTe KHonky éOﬂ,MH pas, 3Hayok >\ nosiBuTCA
Ha 9KpaHe, rMnoTeHysa ByaeT Muratb, NasepHbIn nyy byget
aKTUBMPOBAH.

2. HaxmuTe KHOMKy ,D,J'ISI N3MepeHust runoTeHy3bl (1).
PesynbTaT n3amMepenns otobpasnTcs Ha akpaHe.

3. Haxkmure KHOMKy CHOBa 4TOBbI U3MEPUTL MUTALLNIA
KaTeT (2) NpsIMOYrOMNbHOrO TPeYronbHUKa.

4. Mpnbop aBTOMATUYECKN BBIYUCINT LIMHY NPOTUBOMONOXHOTO
kateTa (X) 1 0TOBPa3NT e€ B HIKHEN CTPOKE NOA ANMHAMM
M3MEPEHHDBIX CTOPOH.







KocBeHHoe u3mepeHue pacctoaHus Il (Pacuet pacctosHus

KaK NpOTMBOAEXaLLEeH CTOPOHDbI TPEYTOAbHUKA)

1. Haxxmute kronky ) asaxapl, sHauok B> nossutes
Ha 9KpaHe, OJHa 13 CTOPOH TpeyrofibHuka byaeT muratb,
nasepHbIi nydy 6ygeT akTMBMPOBaH.

2. HaxxmuTe Ha KHOMKy 4TOObI NPON3BECTM U3MEPEHNE
MuratoLero otpeska (1). Pesynbtat usmepenus
0TOBpa3snTCs Ha aKkpaHe.

3. CHoBa HaxMuTe KHOMKy &) 4TOBbl M3MEpUTL BTOPYIO
CTOPOHY TpeyrornbHuKa (2). PesynbTaT nsmepeHus
0TOBpasnTCs Ha aKkpaHe.

4. CHoBa HaxmuTe KHomKy (@) 4Tobbl N3MepuTh BbICOTY
TpeyronbHuka (3). Pesynbtar namepeHus otobpasntcs Ha
3KpaHe.

5. YCTpoWcTBO aBTOMATUYECKN paccinTaeT ASINHY OCTaBLUEeCS
CTOPOHbI TpeyronbHMKa (X) n 0To6pasunT €€ B HUKHEN CTPOKE

nog ANMHaMN U3MEPEHHBIX CTOPOH U BbICOTI.
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KocBeHHoe usmepeHue pacctoaHus lll

(Pacuet paccTosiHMA KaK pa3sHOCTH AAMH KaTeToB ABYX

NPAMOYrOAbHbIX TPEYrOAbHUKOB)

1. Haxmute kHonky (&l Tpu pasa, 3HauoK A\ nosieutes Ha
3KpaHe C MUratoLLEe BEPXHEN MUMOTEHY30M, NIa3epHbIN fyy
OyneT aKTMBMPOBaH.

2. Haxmute Ha KHOMKy (@ YT0bbl M3MepuTh ANUHY BEPXHEN
runoTeHy3bl (1).PesynbTtat usmepenns otobpasnTcs Ha akpaHe.

3. CHoBa HaxmuTe KHOMKY (@Y YT0BbI M3MEPUTL TUMOTEHY3Y
BTOPOro TpeyronbHuKka (2).Pesynbrtar nsmepeHus
oT06pa3nTCs Ha akpaHe.

4. CHoBa HaxmuTe KHorky & utobbl n3mepuTb 06LLMIA KaTeT
(3) ABYX TPeyronbHUKOB. PesynbTaTt nsmepeHus otobpasnTcs
Ha aKpaHe.

5. YCTporCTBO aBTOMATUYECKM PACCUMTAET AnMHY 0603HA4YEHHOTO
oTpeska (X) 1 0TobpasnT e€ B HUKHEN CTPOKE Nog AnvHaMm
N3MEPEHHBIX CTOPOH.
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KocBeHHOe u3mepeHue BbicoTbl IV (PacueT BbICOTbI Kak
NPOTUBOAEXXALUEro KaTeTa B NPAMOYroAbHOM TPEYroAbHUKeE ¢
MCNOAb30BaHHEM YIAOMeEpa)

1. Haxkmute KHomKy YeTbIPE Pasa, 3Ha4oK [ NosBUTCS
Ha 9KpaHe, rnoTeHysa byaeT Muratb, nasepHbin nyy byget
aKTUBMPOBAH.

2. Haknonute npnbop v HanpasbTe NasepHblil Nyy Ha
MULLeHb. Ha akpaHe ByaeT oTobpaxaTbCst Yron HakoHa
npubopa.

3. HaxmuTe KHOMKy ANS U3MEepPeHns MuraroLLen
rnoTeHy3bl (1). Mpubop aBTOMATUYECKM BbIYUCINT BbICOTY
(X) n 0TOBPA3UT €€ B HUXHEN CTPOKE NOA M3MEPEHHOM
ANVHON rMnoTeHy3bl (1) M 3HAYEHWEM yrna HaKMoHa.
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KocBeHHOe namepeHue BbicoThl IV
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KocBeHHOe H3mepeHHe BbICOTbI V

(PacueT BbiCOTbI Kak NPOTUBOAEXALLEH CTOPOHBI

TPEeyroAbHUKa C HCNOAb30BaHHEM YTAOMepa)

1. Haxmure kHonky [ natb pas, 3Haqok [5> nosiBUTCS
Ha 9KpaHe, 0fHa 13 CTOPOH TpeyronbHuKa byaeT Muratb,
nasepHbIn fy4 6ygeTt akTUBMPOBaH.

2. HaknoHnte npnbop v HanpaebTe Na3epHbIi NyY Ha
MULLEHb. HaXmuTe KHOMKy ,D,J'IFl N3MEPEHNS MUraroLLen
CTPOPOHbI TpeyrorbHuka (1).

3. HaknoHute npnbop 1 HanpaBbTe NasepHbIN JTy4 Ha HKHIOK
MULLEHb. HaxmuTe KHOI'IKy ANS U3MepeHnst BTOPOM
CTPOPOHbI TpeyronbHuka (2). Mprubop aBTOMaTUYECKM
BbIYMCAUT BbICOTY (X) M 0TOBPA3NT €€ B HIKHEN CTpOke
NoA W3MEPEHHOW ANMHON CTOPOH (1) 1 (2) 1 3HaYeHeM
yrna HakroHa.
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KocBeHHOe u3mepeHue BbicoTbI VI

(Pacuet BbICOTbI KaK Ppa3HOCTH AAMH KaTeTOB ABYX

NPAMOYTOAbHbIX TPEYTOAbHUKOB C HCNIOAb30BaHHEM

yraomepa)

1. Haxxmute kronky T wects pas, 3Hadok & NosiBUTCA
Ha 3KpaHe C MUratoLLelt BEPXHEN rMNOTEHY30M, Na3epHbIil
nyy byneT aKTMBUPOBAH.

2. Haknonute npnbop 1 HanpaebTe Na3epHblii Nyy Ha Lefb.
Haxmute kHonky @ 4N M3MepeHns BepXHel MuratoLei
rMnoTeHy3bl (1). PesynbTaT uamepeHust otobpasutcs Ha
aKpaHe.

3.HaknoHuTe npnbop 1 HanpaBbTe NasepHbIi NyY HA HAXHIOK
MULLEHb. HaxmuTe |<|-|on|<y NS UBMEPEHNS TUNOTEHY3bI (2).

4. Mpubop aBTOMATUYECKM paccunTaeT AnuHy 0603HaYEHHOrO
oTpeska (X) n 0TobpasuT e€ B HKHEN CTPOKe Nog ANMHaAMM
N3MepeHHbIX CTOPOH (1) 1 (2) 1 yrna HaknoHa.
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U3mepeHHe yraa

1. Haxmure kroriky ] cemb pas. 3Hauok X\ nosiBuTCS
Ha 3KkpaHe, la3epHbIn Nnyy ByaeT akTUBMPOBAH, NOKa3aHue
yrnomepa ByaeT oTobpaxaTbCsi B HUXHEN CTPOKE JKpaHa.

2. YctaHosuTe npubop nog TpebyembIM YriioM U HaXMUTE
KHOMKY ,lJ,J'IS'-l N3MepeHus yrna HaknoHa. iamepeHHoe
3HaveHune byaet 0TobpaXeHo B HIMKHEN CTPOKe SKpaHa.

3. Mpu HaxaTm Ha ?an = N3MepeHHbIN yron byget
3anoOMHeH Ans NpuOABNEHUS UK BbIYUTAHUS CEAYHOLLErO
pesynbTata U3MepeHus.

4. Mocne HaxaTtns Ha KHOI'IKy v [l ycTaHosuTe
npubop 4ns cneaytoLwero U3MEPEHUs 1 HaXXMUTE KHOMKY
, Ha 3KkpaHe 0ToOpa3sATcs 0ba M3MepeHHbIX 3Ha4eHNs
W MUratoLLMA 3HAYOK .

5. HaxmuTe ewe pa3 Ha wrv [l ans cnoxerns unu
BblYMTaHMS PE3yNbTaToOB COOTBETCTBEHHO.
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U3mepeHue yraa ¢ "AOXKHbIM HYyAEM"

1. Haxmue kHonky (EE cemb pas. 3Hauok N nosiBuTCA
Ha aKkpaHe, NasepHbin Nyd ByaeT akTMBMPOBaH, NOKa3aHue
yrnomepa ByaeT oTobpaxaTbCs B HUKHEN CTPOKe JKpaHa.

. Haxvute v yaepxwusaiite kHonky 4T06bI YCTAHOBUTDL
CYLLECTBYHOLLMIA YrON HAKMOHa B KAYECTBE «JIOXHOTO HYMst».

Ha akpaHe nosiBATCS 3Ha4OK 11 3HaYeHWe 3aaHHOTO
«TIOXHOTO Hyns» ¢ Hagnucoto "SET". E:
SET

(o]

> 111
. oo
3. YcTaHoBute npubop nog TpebyembiM Yriiom U HaXMuTe

kHOMKy &) Anst M3MEPEeHNs yrna HaknoHa. B HuxHei

CTpOKe 3KpaHa 0Tobpa3nTCsa pesynbTaTt U3MepPeHms

MO OTHOLLIEHMIO K 3a4aHHOMY 3HAYEHMIO «TTOXHOTO HYNs».
CTpernka crneBa OT peaynbTaTa NokasblBaeT, HaX0ANTCS
pesynbTarT BbILLE UMK HIKE «TTOXKHOIO Hynsy.
T ¥t

SET SET

> 200° > 200°
. yoo® | oo

4. Haxxmute KHon YTOObI BbIATY 3 PEXVIMA «TTOMNHOO HYIIS».




OyHKLMA PACcNIOAOXKEHHSA CTOEK
OTa (PYHKLMS NOMOraeT pasnennTb paccTosHNe Ha paBHbIE
oTpe3ki. OHa UCronb3yeTcs B peXMME HENPEPLIBHOMO
N3MEepeHMs C 3ajaHHO ANMHON OTpe3ka (Hanpumep -
PaCCTOSAHNS MEX/Y CTONKaMM). H]

YcTaHOBKa AAMHBI 0TPE3Ka. STAKE
1. Haxxmute 1 yaepxusanTe KHOMKY
4TOGbI BOWTY B PEXUM YCTaHOBKM.

2. Haxmute qT06bI yBENUYUTb - | I:I I:I I:I
3ajaBaeMoe 3Ha4eHve. > - m

3. Haxkmute kHONKy @) Ans nepekntoyeHns mexay uudpamu
[0 W ocre JecaTUYHON TOYKW.

4. HaxmuTe n yoepxusante @lﬂo&:l COXPaHUTb 3afaHHoe
3HaYeHe 1 BbIATY U3 PEXMMA YCTAHOBKM.

5. [Ins cbpoca yCTaHOBNEHHOMO 3HAYEHNSI BOMAMUTE B PEXKIM

YCTaHOBKM 11 HAXMUTE

WUcnoab3oBaHHe GpYHKLUMK PACNOAOKEHHUA CTOEK

1. AKTUBUDYMTE PEXIUM HENPEPLIBHOMO U3MEPEHUS HaxaB
KHOMKY

2. VIHgukaTop pexvma pacrnonoxeHus CTOeK NosiBUTCS PsaoM
C VHOMKaTOPOM PEXUMa HENPEPbIBHOMO U3MEPEHMS.

3. Haxkmute Ha kHoMKy @& 4ToObI HauaTb HENpepbIBHOE
n3MepeHue.




4. 3HaK A\ YKa3biBaeT, YTo creayeT ABuraTbCs Bnepes
n W 3HaK - 4BUraThcs B Ha3af, 4Tobbl AOCTUYb
YCTaHOBMEHHOO PaCCTOSHUS UK ero BrvKaiLero KpaTHoro.

5. YCTponcTBO nogacT 3ByKOBOW CUrHAM JOCTUXEHUM
3a1aHHOTO PacCTOSHWSA UK KPATHOO EMY 3HAYEHNSI.
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CoxpaHeHHe pe3yAbTaToOB B NAMATH W NPOCMOTP NaMATH
BcTpoeHHas namsTh npubopa nmeet 50 syeek 4ns coXxpaHeHus
Pe3ynbTaToB M3MEPEHUIA UK BbIYUCTIEHWI.

1. Haxmute KHOI'IKy LS COXpaHeHns pesynbTaTa
N3MepeHuns B MaMsT yCTporcTBa. Homep 1crnosns3yemoit
SYENKN NaMATV NOSIBUTCS B BEPXHEN YacTy aKpaHa. Ecnm
COXPaHAETCS pe3yrbTar BbIYUCIIEHUS, pe3yrbTaTbl U3MEepEHUH,
MCNOnb3yeMble Arst 3TOr0 BbIMMCIIEHIS, COXPaHSIOTCS Takke.

2. [lns Bxoza B pexum NpocMOoTpa COXPaHEHHbIX Pe3yrbTaToB
HaXXMUTE W yAEPXMBaNTE KHOMKY L.

3. Mepexog mexay s4eikamm namsTi OCYLLECTBISETCS
KHOI'IKaMVIﬁEIl/I CoxpaHéHHbII pe3ynbTaT M3MEPEeHNs
WNW BbIYMCIIEHNS OYAET NOKa3aH B HIKHEN CTPOKE.




H]Elm

—

-1

330

H]ELH
]

ys.1"

23YIm
cd3m

Im|| BBHEm

4. YT1o0bbl 04MCTUTL BCE SYENKM NAMSTH, HAXOASCh B PEXUME
MPOCMOTPA MaMATH HAXMIUTE 1 YEPXKNBAITE KHOMKY
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MoacBeTKa 3kpaHa

KOpOTKOG HaXaTtne Ha KHOI'IKyn BKJTHOMaET UM BbIKNIOYaeT

NnoacBETKY SKpaHa.

PeXXuM Ana3epHOM yKa3Ku

AnuTenbHoe HaxaTue Ha KHOMNKY ﬂ BKMKOYaET / BbIKMOYaEeT

PEXUM Na3epHON YKasKu.




Takimep

1. HaxxmuTe kHomky E [iNs yCTaHOBKM TaiiMepa obpaTHoro
oTcyéTa. Kaxgoe criefytollee HaxaTe Ha KHOMKY
YBENMYNBAET YCTAHOBNEHHOE BPEMS Ha 1 Cek.

2. Tanmep MOXeT BbITb YCTaHOBIEH Ha BpeMs OT 3 40 15 cekyHa.

3. ocrne ycTaHOBKM TalMepa, HaXMIUTE KHOMKY 4TOObI
HayaTb 06paTHbIN OTCYET. [lanbHoMep Npou3BedeT
N3MepeHmne Kak TONbKO 0BpaTHbIN OTCHET 3aKOHUNTCS.

HI Elst-:c@

OTKMAHAA KpbllwkKa / UcKkaTeab Ayya

YHWKanbHas kpacHast OTKMAHAs KpbILLKA BbINOSHSET BaXHbIE

yHKLMM:

1. MNoBbILLEHME BUANMOCTM NA3EPHOTO Nyya, 0COOEHHO B
YCIOBUSIX IPKOrO OCBELLEHMS.

2. 3awuTa KnasuaTypbl OT NOBPEXAEHWUI U CITyYalHbIX
HaXaTui.




1. HanguTte nnockyto, yCTONYMBYHO 1 POBHYO MOBEPXHOCTb,
Hanpumep CTon, nepes Ha4yanom npoueaypb! kanubpoBku.

2. Bolkntouute nprbop.

3. Hayauwe v ynepxusaitte e kHonku: Y
" [0 KOPOTKOrO 3BYKOBOIO CUrHana,
HaZnucs "CALQ" NosiBUTCS Ha aKpaHe.

4. TlocTaBbTe YCTPONCTBO BEPTMKABHO,
YKK-gucnnen gomkeH ObiTb 0BpaLLEH K BaM.

5. Haxxmute Ha kHonKy &) 4T0Obl HavaTb aBTOKaNMBPOBKY
(1-7 atan). Bbl ycnbllWnTe ABa KOPOTKMX 3BYKOBLIX CUrHana,
Hagnuck "CAL I" nosiBuTCA Ha akpaHe. [nnHHbIN 3BYKOBOW
CUrHan nocnegyeT kak yBegoMieHue o ToM, 4to 1-1 atan
KanmnbpOBKN 3aKOHYEH.

6. PassepHuTe ycTpoirctso 180°, Tak 4Tobbl ero
TbiNbHas CTOPOHa Obina obpalleHa K Bam.

7. Haxmute Ha KHOMKY (@) 4T0DbI HavaTh
aBTOKanWbpOBKy (2-1 aTan). Bbl ycrbiwmTe
[iBa KOPOTKWX 3BYKOBbIX CUrHaNa, Hagnuchb
"CAL 2" nosiBUTCS Ha dKpaHe. [InnHHbIN
3BYKOBOW CUrHan nocregyert kak yBefomeHue
0 TOM, YTO 2-1 3Tan Kan1bpoBKN 3aKOHYEH.




8. lNocne Toro, kak 2-i atan kanMbpoBku ByaeT 3aKOHYEH,
nonoxuTe Npubop Ha CTON 3KPaHOM BBEPX.

9. HaxmuTe Ha KHOMKy T06bl NPOAOIKATL CaMoKanunbpoBky
(3-1 atan). Bbl ycnbllwmnTe 4Ba KOPOTKMX 3BYKOBbIX CUrHana,
Hagnucb "CAL 3" nosiBuTCS Ha akpaHe. [IMHHBI 38YKOBOM
CUrHan nocrnegyet kak yBeZOMIIEH/e O TOM, YTO 3-1 3Tan
KannOpOBKMN 3aKOHYEH.

CALOZ

180°

10. Mocne Toro, kak 3-i atan kanubpoBku ByaeT 3aKOHYEH,
passepHuTe npnbop Ha 180°, OH AOMKEH NO-MPEXHEMY
nexarb Ha CTOmne 3KpaHOM BBEpX.
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1.

12.
13.

14.
15.

16.

Haxmute KHOI'IKy 4TOObI NPOAOMKNTL CAMOKaNMOPOBKY
(4-i atan). Bbl ycnblilwmTe gBa KOPOTKUX 3BYKOBbIX CUTHaNa,
Hagnuch "CAL 4" nosiBuTCS Ha akpaHe. [IMHHBIA 38yKOBOM
CUrHarn nocrnegyet kak yBeJOMIIEHMe O TOM, YTO 4-1 aTan
KanmBpOBKN 3aKOHYEH.

Mocne 3aBepLUeHNs kKannbpoBKu NPUBOP BbIKITHOYMTCS
aBTOMAaTUYECKM.

[ns Toro, 4ToBbl BOCCTAHOBUTb 3aBOACKYHO KanubpOBKY,
BOMAMTE B PEXMM KannbpOBKW, HaxaB 1 yaepxueas obe
KHOMKM: é " noka Hagnuck "CALO" He nosBuUTCS
Ha 9KpaHe.

KopoTko HaxmuTe KHOMKy el , Hagnuch "RESET"
KpaTKOBPEMEHHO MOSIBUTCS B HIKHEN CTPOKE 3KpaHa.
HaxwmuTe 1 yoepxusamte KHOMKY noka Hagnucb

"CAL I" He nosiBUTCS Ha 3KpaHe, 3aTeM NOATBEPKAEHUE
"0K" KpaTKOBPEMEHHO NOSBUTCS B HUXHEN CTPOKE dKpaHa.
HaxmuTe v yoepxusaiite KHOI'IKy 4TOObI BbIKMOYNTD
npubop.




UCNOAb30BAHUE MOAYAAl BLUETOOTH

1. CkavanTe u ycTaHosute npunoxeHne MEASURE CAM

@O N @@ =G, Gl Bk 0743

¢  MEASURE 2 :

%+ 3G, Gl W 89% 07:43

=

€ measure mate

It Measure Mate i
MATE 3 Precaster Enterprises Co, LTD
.
LY Measure Mate
B INSTALLED R Y Frccaster Enterprises Co, LT

H Peci
2. AKTUBMpYiTE MPUMOXEHME e | N
MEASURE Tecks Smiar

MATE
. * Save Your LDM measurements inte
photos in a few clicks! Na Mare Hand

Measure Mate READ MORE

3. HaxmuTe 1 yoepxwsaiTte kHonky Bluetooth.
3Havok Bluetooth Ha aucnnee HayHeT muraThb.

4. HaxmmTe Ha 3Ha4oK é BaLl TeNleOH HAYHET MOUCK
ycTpowncTs Bluetooth.

@6 & B %36 Gl Wesx 07:45

Measure Cam R\Q




5. Kak TonbKo nasepHblit gansHomep ByaeT HangeH v ero
Ha3BaHWe 0ToBpasnTCs Ha akpaHe TenedoHa, HaXMUTE

Ha Hero 4tobbl ycTaHoBMTL Bluetooth coeanHerne mexay
TEnetOoHOM 1 fansHomepoM. [Mpubop nogacT 3BYKOBOVA
curHan, 3Hayok Bluetooth Ha gucnnee nepectaHet muratb
W CTaHeT NOCTOSHHBIM - Cernyac Ball Na3epHbIn JanbHOMEp
MOAKIHOYEH K TenedoHy / NNaHLLETY.

Laser Distance Meter i —

. YTo0b! cenatb CHUMOK, HAaXMIUTE Ha 3HAYOK KaMepbl 1
creayiTe MHCTPYKLMAM.




7. Yt06bI HADUCOBATL CTPENKY pa3Mepa Ha CHUMKE, HaXMUTE
3Hauyok 4 ¥ wnm ¥ [ans Bbibopa HYXHOro BIAA
CTPEnKW 1 NPOTAHUTE CTPENKY Ha JKpaHe.

8. [INst NOATBEPKAEGHNA HAXMUTE Ha 3Ha4OK \ B BEpXHEM
NeBOM yrriy.




9. Bo Bpemsi paboTbl CO CHUMKOM B MPaBOM BEPXHEM
yrry 3kpaHa HaxoAuTcs Genoe nomynpo3payHoe OKOLLIKO.
PesynbTaTbl U3MepeHnin farbHoMepa NosIBASKOTCA B 9TOM
OKOLLKe. = -

10. Ans Toro, 4ToBbl CBA3aTb pe3ynbTaT ¢ KOHKPETHbIM
pasMepoM, NepeTaLluTe YACIO U3 OKOLLKA K BbIGpaHHOM
CTperke, OTNyCTUTE Narew Koraa cTpernka pasmepa CTaHeT
KENTOM.







11. Bbl MOXeTe peaakTMpoBaTh BHELUHUIA BUT, CTPESIOK C
nomoLbto "Hactpoek” (“Settings”):

Preview

Value

—_—a

Thickness

=
« ECHEHEN

1 15

12. Bbl MOXeTe nepenmMeHoBaThb CHUMOK, HaXaB Ha MKOHKY m
13. Ans nocwna K (PYHKUMSAM PaCChISIKA CHUMKOB HaXMUTE

Ha VIKOHKy
14. HaxaB Ha MKOHKY - Bbl Mony4aerte
AOCTYN K CreaytoLmuM QyHKLUSM:

[106aBNTb TEKCTOBbIN
KOMMEHTapUi.

. u [o6aBnTb BUAEO.

[lo6aBuTb 3BYKOBOM
KOMMEHTapui.




OanbHocTb namepenns | 0.05m ~ 100m
PaspeLueHue 0.001 m

ToyHOCTb 1,5 Mm

CkopocTb nameperust | 0,5 cek

fdyeek namsTy 50

Tun nasepa 650HM, Knacc Il, <1mW
Pa3mep nasepHon 25 mMm @30 m

TOYKM

MutaHre 2 barapen AAA

Cpok cnyx6bl 6atapein | 10 000 namepeHnui
Pabouyas Temnepatypa |[-5°C ~45°C
Temnepartypa xpaHerus | -20°C ~ 60°C
BbikntoueHne npubopa | Yepes 3 MuH.
BbikntoyeHune nasepa | Yepes 30 cek

Bec 134 rp.

Pa3smepbl 120 (1) * 55.6 (LLI) * 31 (B) Mm

1]
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Ha wu3genue pacnpocTpaHsieTcsl [BYXNETHAS rapaHTust
OTCYTCTBMS [eDEKTOB MaTepuanoB UM  W3TOTOBMEHMS.
HapyLueHust npaBun akcnyaTauuy, U3MEHEHUS KOHCTPYKLAK
W CaMOCTOSITENbHbIA PEMOHT MPUBOAAT K aHHYNMPOBaHMIO
rapaHTuu.

Mpu nosiBNeHnM npobreM ¢ MpUoBPETEHHbIM Nla3epHbIM
YPOBHEM, BEPHUTE €r0 B MECTO MOKYMKW, MNPUIOXMB
NoATBEPXKAEHE NOKYMKM.

Mopenb: Ne 377
Hakneitka C CepuiHbIM HOMEPOM HaXOAWTCH Ha KpbILIKe
batapeitHoro otceka.

CEPTU®UKAT COOTBETCTBUA CE

OTOT NpOAyKT COOTBETCTBYET CTaHAapTaMm
ArekTpomarHnTHo CoBMECTUMOCTH (CEM%
yCTaHoBNeHHbIM EBponeickon aupektuson 2014/30/EU
n PernameHToM Anst yCTPOMCTB HU3KOrO HaNpsKeHNs
2014/35/EU.

OEKNAPALMA O COOTBETCTBUU

Mol 3asiBnsiem noa HaLIJé OTBETCTBEHHOCTb, YTO YCTPOMCTBO
377 cOOTBETCTBYET TPEOOBAHNAM CIIEAYIOLLMX ANPEKTUB U
npasun EBponenckoro CoobuiecTsa:

2014/30/EU

2011/65/EU

EN60825-1: 2014

EN61326-1: 2013
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